VA| donati_

CLEVER CONVENIENCE

LAUFKATZEN FUR
BRUCKENKRANE

Radgruppen

REIHE DGT

Pendelnde Getriebemotoren
REIHE DGP

-y @

Letzte aktualisierung:
Marz 2024



LAUFKATZEN FUR
BRUCKENKRANE

Die mit Radblécken der Reihe ,DGT” und Getriebemotoren der
Reihe ,,DGP" ausgestatteten Laufkatzen fir Brickenkrane stellen das
zweckmaBigste Angebot fur den Bedarf des Weltmarkts zum Bewegen
von Lasten bis zu 66.000 kg dar.

Die Laufkatzen fur Briickenkrane, die zusammen mit der Produktpalette
der elektrischen Seilzige DRH und der elektrischen Kettenziige
DMK in der ganzen Welt geschatzt werden, runden das Produkt-
und Lésungsportfolio von Donati Sollevamenti im Einklang mit dem
Grundsatz ab, dem Kunden stets die beste Losung zu bieten, ohne dabei
das Preis-/Leistungs-Verhaltnis auBer Acht zu lassen.

66.000 KG

Ein anspruchsvolles
Produktangebot fir den
Weltmarkt zum Handling
von Lasten, das den
Kundennutzen optimiert




EINHALTUNG
VON NORMEN

GESETZLICHER BEZUGSRAHMEN

Die Laufkatzen werden von der Donati Sollevamenti Srl unter
Berticksichtigung von Folgendem geplant und hergestellt: ,,Grundlegende
Sicherheitsanforderungen” von Anhang | der Maschinenrichtlinie
2006/42/EG2". Sie werden auf den Markt gebracht mit beiliegender
Einbauerkldrung gemaB Anhang Il B der genannten Richtlinie.

NORMENMASSIGER BEZUGSRAHMEN

Bei der Planung und beim Bau der Laufkatzen wurden folgende Normen und
wichtige technische Regeln berlcksichtigt:

» EN ISO 12100/2010 “Grundkonzepte, allgemeine Planungsprinzipien”
P ENISO 13849-1/2008 “Mit der Sicherheit verbundene Teile der Steuersysteme”
» EN 60529/97 “Schutzgrade der Gehause (IP-Codes)”

P SO 4301-1/88 “Klassifizierung von Hebegeraten”

P ISO 8306/85 “Toleranzen der Laufwege”

» FEM 1.001/98 “Berechnung der Hebegerate”

» FEM 9.511/86 “Klassifizierung der Mechanismen”

» FEM 9.683/95 “Auswahl der Hebe- und Verschiebungsmotoren”

P FEM 9.755/93 “Zeitraume fur sichere Arbeit”

KLASSIFIZIERUNG DES SERVICE:

Die strukturellen Elemente und die Mechanismen der
Laufkatzen sind in den verschiedenen Servicegruppen
gemaB den Bestimmungen der Norm ISO 4301
klassifiziert.

SCHUTZVORRICHTUNGEN UND ISOLIERUNGEN
DER ELEKTRISCHEN BAUTEILE:
P Laufmotoren: Schutzgrad IP55 (Motor) - IP23
(Bremse); Isolierung in Klasse ,F” Anschlag:
» Mindester Schutzgrad IP65;
Isolierungsspannung 500 V
» Vom Standard abweichende Schutzvorrichtungen
und Isolierungen sind auf Anfrage lieferbar.

STROMVERSORGUNG:

» Die Laufvorrichtungen der Laufkatzen sind fur
eine Stromversorgung mit Wechselstrom mit einer
dreiphasigen Spannung von 400 V - 50 Hz gemaf
I[EC-38-1 vorgesehen.

» Vom Standard abweichende Spannungen und
Frequenzen sind auf Anfrage lieferbar.

UMGEBUNGSBEDINGUNGEN FUR

STANDARDEINSATZ:

P Betriebstemperatur: mindestens - 10° C; hdchstens
+40° C

» Maximale relative Luftfeuchtigkeit: 80 % - Maximale
Standorthéhe: 1000 m Seehdhe

p Die serienmaBigen Laufkatzen mussen in einem
beltfteten Raum untergebracht sein, der frei von
atzenden Dampfen (Saureddampfe, Salznebel, usw.)
ist, sie sind fUr Einsatze in einem Uberdachten Raum
vor Witterung geschitzt vorgesehen

P Auf Anfrage sind Spezialausfihrungen flir vom
Standard abweichende Umgebungsbedingungen
oder fUr den Einsatz im Freien lieferbar.

GERAUSCH - VIBRATIONEN

p Der Schalldruckpegel, den die Laufkatzen beim Lauf
sowohl leer als auch mit Volllast abgeben, liegt immer
unter dem Wert von 80 dB (A), gemessen in Tm
Entfernung und 1,6 m vom Boden. Im angegebenen
Wert ist das Auftrete von Umgebungseigenschaften,
wie etwa Schallibertragung durch Metallstrukturen,
Reflektieren durch kombinierte Maschinen und durch
Wande, nicht bericksichtigt.

p Die von den Laufkatzen beim Lauf erzeugten
Vibrationen sind fur die Gesundheit des Personals,
das mit dem Hebegerat, in das sie eingebaut sind,
arbeitet, ungefahrlich.




DIE LAUFKATZEN FUR T A CAANEN T ENER SCHENE

B R U c K E N K RA N E : Q) LAUFKATZENTYP
SPURWEITE (m) DES M MIT EINER SCHIENE ODER B MIT ZWEI SCHIENEN

RAD

GROSSE RADSTAND
"DGT" oR

(mm)

1800
Die Laufkatzen sind dazu hergestellt, die Bewegung von Lasten auf Schienen

von Briickenkranen zu ermaglichen:

» mit einer Laufgeschwindigkeit von 3,2 bis 25 m/Min.;

» mit zwei Laufgeschwindigkeiten von 12,5/3,2 bis 80/20 m/Min.;
In folgenden Ausfiihrungen:

» mit einer Schiene, mit einer Tragkraft bis 20.000 kg und einer
Spurweite bis 25 m;

» mit zwei Schienen, mit einer Tragkraft bis 40.000 kg und einer
Spurweite bis 27 m.

2400
3300
1800
2400
3300
2100
2700
3600
2100

Sie sind nach dem Prinzip von modularen Bauteilen konzipiert und gebaut, die 2700

je nach den Nutzungsanforderungen untereinander zusammengebaut und mit
Laufvorrichtungen ausgestattet sind, die aus Radgruppen der Serie ,,DGT"
kombiniert mit pendelnden Getriebemotoren der Serie ,DGP" bestehen.

3600
3600 R
2400
3900

Sie sind in 6 BaugroéBen konfiguriert, deren Grundbauteile folgende sind: 3900

» 6 GroBen von Radgruppen der Serie ,DGT”

(@125, @ 160, @ 200, @ 250, & 315 e @ 400/400 R)
» 4 GroBen von pendelnden Getriebemotoren der Serie ,,DGP” DGP O, —

DGP 1 DGP 2 und DGP 3) 5 RAD “DGT PENDELNDE GETRIEBEMOTOREN

. Fo GETRIEBEMOTOREN GETRIEBEMOTOREN
: . it GETRIEBEMOTOREN “DGP" GETRIEBEMOTOREN “DGP" o

» 4 GroBen von selbstbremsenden Motoren (Motor 71, Motor 80, Motor RHObSE ol GROSSE 1 GROSSE 2 bGP
100 und Motor 112)

3900 R

GROSSE 0 GROSSE 3

Motoren
GroBe 71
Motoren Motoren

GroBea 71 GroBe 80

Motoren

GroBe 80 Motoren
GroBea 100
Motoren

GroBe 112
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DIE BAUTEILE DER LAUFKATZEN
FUR BRUCKENKRANE

DIE HAUPTBAUTEILE DER LAUFKATZEN FUR BRUCKENKRANE SIND DAHER:

RAHMEN DER LAUFKATZE

P Die tragende Struktur besteht aus einem rechteckigen Rohrprofil.

p Die Befestigung der Trager der Briicke an der Struktur der Laufkatzen erfolgt durch ein Bolzensystem von hoher
Widerstandskraft und durch ein Zentriersystem mit Dorn.

LAUFKATZE IN AUSFUHRUNG FUR KRAN MIT EINER SCHIENE

Verbindungsplatten zwischen Laufkatze
und dem Trager des Brlickenkrans E

Antriebslaufvorrichtung bestehend
aus der ,,DGT”-Radgruppe
kombiniert mit dem pendelnden
Getriebemotor ,DGP”

= ' = Leerlauf-
= Vorrichtung

—= bestehend aus der

p—— .DGT"-Radgruppe

Rahmen aus Rohrprofil bzw.
Trager der Laufkatze

LAUFKATZE IN AUSFUHRUNG FUR KRAN MIT ZWEI SCHIENEN

Verbindungsplatten zwischen Laufkatze
und den Tragern
des Brickenkrans

Antriebslaufvorrichtung

bestehend aus der
.DGT"-Radgruppe kombiniert

mit dem

pendelnden Getriebemotor ,DGP”
2 x same - 1 to be deleted

¥ . . -
__
i Leerlauf-
: Vorrichtung
bestehend aus der
,DGT"-Radgruppe

Rahmen aus Rohrprofil bzw.
Trager der Laufkatze

DIE RADGRUPPENSERIE DGT

p Die Laufrader @ 125, @ 160, @ 200, @ 250 und
@ 315 sind aus formgepresstem Kohlestahl. Die
Rader @ 400 und @ 400 R sind dagegen aus nicht
verformbarem Gusseisen mit Kugelgraphit.

P Alle Rader drehen sich auf radialen Kugellagern mit
permanenter Schmierung mit Ausnahme des Rades
@ 400 R, das eine hohere Tragkraft hat und mit
Walzenlagern ausgestattet ist.

P Sie sind in der Leerlaufausfihrung erhéltlich, oder
auch gerUstet fur den Einsatz als Antriebsrader
mittels der Kombination mit dem pendelnden
Getriebemotor.

P Bei der Ausfihrung als Antriebsrad gewahrleistet
die direkte und koaxiale Verbindung zwischen der
Ausgangswelle des pendelnden Getriebemotors
und der kannelierten Nabe des Antriebsrades hohe
Betriebssicherheit und Zuverlassigkeit.

p Das Rad ist serienméaBig in der AusfUhrung mit
Doppelrand erhéltlich und kann auf Anfrage mit
verschiedenen Laufflachenbreiten je nach der
Typologie der zugehérigen Schiene geliefert werden,
auf der es laufen soll.

P Die Rader werden sowohl in der Ausfihrung als
Leerlaufrad wie auch als Antriebsrad zwischen einer
Struktur aus elektroverschweif3tem Blech gehalten,
die als Lagergehause der ganzen Gruppe fungiert,
sowie von einem Verbindungselement zwischen dem
Rahmen der Laufkatze, wo die Radgruppe selbst
zusammengebaut werden soll.

Leerlauf-

Radgruppe “DGT” .

DIE VERBINDUNGSPLATTE (EINE SCHIENE) BZW.
DIE VERBINDUNGSPLATTEN (ZWEI SCHIENEN)
ZWISCHEN LAUFKATZE UND TRAGER BZW. DEN

TRAGERN DES BRUCKENKRANS

Fur die Verbindung der Laufkatzen mit dem/den
Trager/n des Briickenkrans sind daftir vorgesehene
Verbindungsplatten verflgbar. Sie sind aus Stahlblech
in verschiedenen GréBen und Abmessungen hergestellt
und dazu vorgesehen, an die Trager des Brlickenkrans
angeschweif3t zu werden, gleich ob diese aus einem
Geh&usekasten oder aus einem HE-Profilblech bestehen,
und haben Bohrungen fur die Verbindung mit den
Laufkatzen, in Ausfuhrung mit seitlicher Befestigung
oder in aufliegender Ausfihrung.

DIE PENDELNDEN GETRIEBEMOTORENSERIE DGP
p Die Getriebemotoren sind vom Typ ,pendelnd” mit
Hohlwelle, mit parallelen Achsen mit zwei oder drei
Reduktionsstufen und permanenter Schmierung in Olbad.

p Sie sind mit zylindrischen Getrieben aus hoch
widerstandsfahigem Stahl mit schrager Verzahnung
gebaut, thermisch behandelt und liegen zur Ganze
auf Kugellagern.

P Sie sind so dimensioniert, dass sie lebenslang gegen
Ermidungs- und VerschleiBphanomene in Bezug auf
die vorgesehene ISO-Servicegruppe bestandig sind.

p Die Verbindung zwischen Getriebemotor und
zugehorigem Laufrad erfolgt durch eine kannelierte
Welle, welche die Bohrungen von beiden verbindet,
wahrend die Befestigung des Getriebemotors an der
Radgruppe ein System ausnutzt, das aus einem an
der Radgruppe befestigten Reaktionsarm und aus
einem elastischen Gegenlager besteht, das durch
Gummipuffer und eine Befestigungsschraube
gebildet wird. Das ganze Verbindungssystem von
Getriebemotor und Rad gewahrleistet Folgendes:
hohe Laufqualitdt, maximale Haltbarkeit und
geringer Wartungsbedarf durch den Wegfall von
starren Verbindungen.

p Die Elektromotoren sind asynchron mit progressivem
Anlauf, serienmaBig bellftet, selbstbremsend mit
axialer Verschiebung des Rotors, um eine rasche und
zuverlassige mechanische Bremsung in der Zeit zu
gewabhrleisten.

p Die konische Bremse hat einen asbestfreien
Bremsbelag mit einer hohen Reibefldche.

p Die Bremsbacke, die aus einem Lufterrad besteht,
welches die Kihlung der Bremse selbst und des
Motors gewadhrleistet, verschiebt sich axial mit der
Motorwelle und die Bremsfunktion wird bei fehlender
Energieversorgung automatisch aktiviert.

P Die Verbindung zwischen Motor und pendelndem
Getriebe erfolgt durch eine Kupplung, die in einem
Kupplungsgehause enthalten ist.

Reaktionsarm

Reaktions
arm “DGT”

“"DGP”

Flachgetriebemotoren Schlitzwelle

Getriebemotor

DIE ZUBEHORTEILE (Anschldge, Zugarme, usw.):
Der Langsanschlag der Laufkatzen ist, wenn er Teil der
Lieferung ist, vom drehenden Typ mit doppelt wirkender
Kreuzstange und stellt bei den should be deleted
Krénen mit zwei Geschwindigkeiten die Doppelfunktion
einer Vorverlangsamung und des Stopps in beiden
Richtungen sicher. Er ist in der DGT-Laufvorrichtung
untergebracht.

Selbstbremsender
Motor
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Q MERKMALE DER LAUFSCHIENEN UND MAXIMAL
TECHNISCHE DATEN UND ‘3- NUTZBARE KONTAKTFLACHE:
EINSATZGRENZEN DER —
LAUFKATZEN FUR _'. Schiene aus Vierkantblech UNI 6013 - DIN 1013 Schiene vom Typ Burbak - DIN 536 Schiene vom Typ Vignole - UNI 3141

B RU C K E N K RAN E Schiene aus flachem Blech UNI 6014 - DIN 1017

Fur die vollkommene Entsprechung der Laufkatzen fur Brickenkrane fir die
Leistung, fur die sie bestimmt sind, missen die Parameter Uberprift werden, =
welche ihre Einsatzgrenzen kennzeichnen, und dementsprechend die richtige
Wahl getroffen werden.
Die nachstehenden Tabellen stellen die geeignetsten Instrumente dar, um die EIGENSCHAFTEN DES RADES SCHIENE TYP DER LAUFSCHIENE UND MAXIMAL NUTZBARE KONTAKTFLACHE - B (mm)
Merkmale der Laufkatzen zu ermitteln, die mit Radgruppen kombiniert mit
pendelnden Getnebgmotoren und selbstbremsenden Motoren ausgestattet MAXIMALE | |\ o0 e . B l |
sind, und um deren Einsatzgrenzen entsprechend den Nutzungsparametern des REAKTION ) )
3 : ) : - N RX. MAX. VIERKANTBLECH - UNI 6013 - DIN 1013 BURBAK - DIN 536 VIGNOLE - UNI 3141
Briickenkrans, an dem die Laufkatzen installiert werden sollen, zu tberprtifen. FLACHES BLECH - UNI 6014 - DIN 1017
Fur die Auswahl der betreffenden Laufkatzen sind folgende Nutzungsparameter /-\ =
notwendig: standard
- : : : : 2 maximum
» Typ des Brickenkrans (mit einer Schiene oder mit zwei Schienen); cpeil
> Tragkraft; standard
> Spurlwelte' maximum
» Servicegruppe ISO / FEM;
. . . . . I i |
P Biegelinie bei Nennlast auf der Mitte der Trager; e
P Lasten auf den Radern; ™ standard
» Breite und Form der Schiene; : maximum

P Laufgeschwindigkeit

spezial

standard

maximum
spezial

standard

maximum

spezial

18.960

186 k standard

30.580©@ maximum
300 kN

spezial

Das Spiel zwischen der Breite der Radkehlung und der maximalen Schienenbreite muss zwischen folgenden Werten liegen: g > 10 mm und < 15 mm
(1) Rad mit vergroBertem Spiel = 18 mm

(2) das Rad @ 400 R hat die gleichen Abmessungen wie das Rad @ 400, aber lasst eine groBere Reaktion zu, da es mit Walzenlagern ausgestattet ist.
In rot die empfohlenen Schienen und die Werte ihrer nutzbaren Kontaktflache, die in Korrelation mit der maximalen statischen Reaktion aufgetreten sind
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EINSATZGRENZEN DER RADER IM VERHALTNIS
ZUR NUTZFLACHE DER SCHIENE UND ZUR

LAUFGESCHWINDIGKEIT

Die nachstehenden Diagramme (Seiten 12, 13 und 14) fihren
die mittleren Reaktionen R med. (ausgedrickt in kg) an, die von
den Réadern der Laufvorrichtungen zuldssig sind, je nach der
Geschwindigkeit und der Nutzbreite “b"” der Schiene, siehe Tabelle
auf Seite 11.

Die richtige Auswahl des Rades wird auf Basis der effektiven mittleren
Reaktion R med bestimmt, die auf dem Rad lastet.

Dieser Wert ergibt sich aus folgender Gleichung:

R med. = 2%R ma3x. + R min.

wobei R max. die unginstigste Lastbedingung ist, gleich:

R max. _—+ M2+P )*(1 —%)
wahrend die mindeste Reaktion R min folgende Gleichung hat:
R.min, =M1 M2 2
. In. = 2 + 2 S

R min

wobei: M1 = Masse des Krans, also sein Eigengewicht, ausgedriickt in kg
M2 = Masse von Flaschenzug/Wagen, also deren Eigengewicht, ausgedriickt in kg

P = Nenntragkraft des Krans, ausgedriickt in kg

VON DEN RADERN @ 125 UND 160 ZULASSIGE
MITTLERE REAKTIONEN IM VERHALTNIS ZUR
NUTZFLACHE UND ZUR LAUFGESCHWINDIGKEIT

Betriebsgruppen der At des Rades

Mechanismen f
B OR 160 (mm]

Laufgeschwindigkeit (m/min)
150 s My BR 125 (mm)

M ¥ X 40 S A3 80

Max.
Reaktion
4893 kg
I &R 1E0

Max. Reaktion 3 670 kg
. BR135

I3 40 50 61
- Laufgeschwindigkeit (m/min)
| Zulassige mittlere Reaktion 2 400 kg i

+—— Effektive mittlere Reaktion 2 349 Kg (¥R 125 { mim ]

X a0 &5 50 55 B0 65 T
Nutzbare Laufflache des Rads (mm)

-
Mittlere Reaktion auf dem Rad (kg) ;

Beispiel fiir Uberpriifung der Eignung des Rades @ 125
(siehe 1. Beispiel auf Seite 32)

Berechnungsdaten:

» Schienennutzflache: b = 38 mm

» Laufgeschwindigkeit: 40/10 m/min;

» Servicegruppe: ISO M4 (FEM 1Am)

» Effektive mittlere Reaktion: R med. = 2.349 kg

» Effektive maximale Reaktion: R max. eff. = 3.203 kg

Die zulassige mittlere Reaktion ist = 2.400 kg > als die effektive
mittlere Reaktion 2.349 kg, der das Rad ausgesetzt ist.

Die zuldssige maximale Reaktion ist = 3.670 kg > als die
effektive maximale Reaktion von 3.203 kg

VON DEN RADERN @ 200 UND 250 ZULASSIGE

MITTLERE REAKTIONEN IM VERHALTNIS ZUR
NUTZFLACHE UND ZUR LAUFGESCHWINDIGKEIT

Betriebsgruppen der Art des Rades

Mechanismen BN 2R 250 (mm)

Laufgeschwindigkeit (m/min)
150 R 5]

SR A0 [ mm ) M 25 32 40 50 63 8O
FEM  1Am 2m
12320 11000
12040| 10750
1Te0| 10500
1asd| 10250
NZ00| 10000
nos2e0f aTs0
:g;g ;gg Zulassige mittlere Reaktion = 8 300 kg
1%%% ;gg Effektive mittlere Reaktion = 7 417 kg
as20| 8500 B ©R 250 (mm)

Ficigras

20 % 12 40 50 63
Laufgeschwindigkeit (m/min)

Mittlere Reaktion auf dem Rad (kg)

Zulassige mittlere Reaktion = 5 500 kg

Effektive mittlere Reaktion = 4 885 kg

@R 200 (mm )

e} 40 a5 4 50 s 9 e 65 ] 7% 80 85
Nutzbare Laufflache des Rads (mm)

Beispiel fiir Uberpriifung der Eignung des Rades @ 200 (siche 2. Beispiel auf Seite 22)

Berechnungsdaten:

» Schienennutzflache: b = 48 mm

» Laufgeschwindigkeit: 40/10 m/min;

» Servicegruppe: ISO M4 (FEM 1Am)

» Effektive mittlere Reaktion: R med. = 4.885 kg

» Effektive maximale Reaktion: R max. eff. = 6.581 kg

Die zulassige mittlere Reaktion ist KX5.500 kg > als die effektive mittlere Reaktion 4.885 kg, der das Rad ausgesetzt ist.
Die zuldssige maximale Reaktion ist = 7.340 kg > als die effektive maximale Reaktion von 6.581 kg

Max.
Reaktion
10 850 kg

=i
gr 250

Max. Reaktion 7 340 kg
@r 200

13
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VON DEN RADERN @ 315 UND 400 ZULASSIGE GEOMETRISCHE EIGENSCHAFTEN DER
MITTLERE REAKTIONEN IM VERHALTNIS ZUR LAUFKATZEN FUR BRUCKENKRANE MIT EINER
NUTZFLACHE UND ZUR LAUFGESCHWINDIGKEIT UND MIT ZWEI SCHIENEN

. Lt
Betriebsgruppen der Art des Rades L
Mechanismen O AR | mm ) Pr

150 M 5] N o 400 (mm ] 20 75 1 40 S0 63 80 Max. Reaktion -

FEM  1Am  Im Bl R 315 | mm) 30 580 kg [ o e B
o =

M0 7224 gn 480n N = |/ Y T =

2640 2200 SR AR | e ) | /.

2430 21750 . Zuléssige mittlere Reaktion = 20 550 kg &\ 7

Laufgeschwindigkeit (m/min)

|—-- Effektive mittlere Reaktion = 20 315 kg ?R Lc =

[+
g
M
1
|
J
B1

2170 19000 BE - I Gesamtbild Laufkatze Querschnitt Rohrprofil

Max.
Reaktion
18 960 kg

LAUFKATZENTYP ABMESSUNGSDATEN DER LAUFKATZE (mm) DATEN DES ROHRQUERSCHNITTS
e  w |

FLACHE | GEWICHT

GROSSE = B
. BEEEEEEE

1800 1630 1970 2030 5 2318 2067.0 187.9 811.7 1353 32.23 253

1 125 2400 2230 2570 2630 120 220 160 225 233
8 343.0 3200.0 291.0 1230.0 205.0 51.2 40.2

Ma)f. 3300 3130 3470 3530
Reaktion

14679 kg
==
=L 2 160 2400 2190 2610 2710 63 180 260 180 260 275 524.0 5170.0 397.0 2930.0 325.0 53.4 41.9

1800 1590 2010 2110

Mittlere Reaktion auf dem Rad (kg)
o
o

3300 3090 3510 3610

2100 1840 2360 2490 6.3 524.0 5170.0 397.0 2930.0 325.0 53.4 419

3 200 2700 2440 2960 3090 180 260 200 290 315
10 775.0 7740.0 595.0 4350.0 483.0 82.9 65.1

12600 11350 F WM W M s 6

140 10750 7, Laufgeschwindigkeit (m/min) 3600 3340 3860 3990

2100 1790 2410 2540 6.3 681.0 78300 5220 41900 4190  61.0  47.9
B 9750 2700 2390 3010 3140
10640 9500 4 250 10 200 300 230 335 370 10200 118200 7880  6280.0 6280 949 74,5
1ose0. 9250 3600 3290 3910 4040
a0 3600R 3290 3910 4040 16 14700 173900 1160.0 91100  911.0  147.0 115
B9E0 G000 2400 2010 2790 2950 8 12500 164500  940.0  9800.0 7840  92.8 72.8

3900 3510 4290 4450 125 1840.0  24420.0  1400.0  14440.0  1160.0 142.0 112.0

400 3900 3430 4370 4570 125 300 400 290 440 495  2590.0 38450.0  1920.0 246100  1640.0 167.0 131.0
a5 50 55 &0 &5 10 78 BO BS 50 95 9 100 6

Nutzbare Lauffléche des Rads (mm) 400R 3900 R 3430 4370 4570 16 300 *410 290 440 495 3180.0 56183.4 3015.0 311875  2079.0 234.2 183.8
Beispiel fiir Uberpriifung der Eignung des Rades @ 315 (siehe 1. Beispiel auf Seite 26)

Berechnungsdaten: * Verstarktes Rohrprofil
» Schienennutzflache: b = 58 mm

» Laufgeschwindigkeit: 40/10 m/min;

» Servicegruppe: ISO M5 (FEM 2m)

> Effektive mittlere Reaktion: R med. = 9.202 kg

> Effektive maximale Reaktion: R max. eff. = 11.963 kg

Die zulassige mittlere Reaktion ist = 9.900 kg > als die effektive mittlere Reaktion 9.202 kg, der das Rad ausgesetzt ist.
Die zulassige maximale Reaktion ist = 14.679 kg > als die effektive maximale Reaktion von 11.963 kg
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LAUFKATZEN FUR BRUCKENKRANE MIT EINER SCHIENE

EINSATZGRENZEN DER LAUFKATZEN MIT EINER SCHIENE AUF BASIS A: TRAGKRAFT - GRUPPE ISO/FEM -
SPURWEITE

TRAGKRAFT GRUPPE SPURWEITE (m)
(kg) ISO/FEM 6 | 7 ] 8] 9 0] [12]13[14]15]16[17]18]19]2 ]2 ]22]2][2u]23]
M4/1Am
1000
M5/2m
M4/1Am
1250
M5/2m
M4/1Am
1600
M5/2m
1-125-3300
M4/1Am
2000
M5/2m
MAA 1-125-2400
2500 m 1-125-1800
M5/2m
M4/1Am
3200
M5/2m
M4/1Am
4000
M5/2m
2 - 160 - 3300
M4/1Am
5000
M5/2m
M4/1Am
6300 2 - 160 - 2400 3-200 - 3600
M5/2m
M4/1Am 2-160 - 1800
8000
M5/2m
MAIA 3-200 - 2700
m
10000 3-200-2100 4 - 250 — 3600
M5/2m
M4/1Am
12500 4 -250 - 3600 R
M5/2m
4-250-2100 4-250-2700
M4/1Am
16000
M5/2m
20000 M4/1Am 4-250-2700 5-315- 2400

Zuléssige Masse, die von den Laufkatzen des Brlickenkrans MIT EINER SCHIENE verschoben werden kann [ Verschiebbare Masse (kg) = Tragkraft + Krangewicht + Gewicht Wagen/Flaschenzug ]
1-125 2-160 3-200 4 -250 5-315

s | a0 [ 3-20 | 4-2s0 | 5-315 |
1800 | 2400 [ 3300 | 1800 ] 2400 | 3300 | 2100 | 2700 | 3600 | 2100 | 2700 | 3600 | 3600R | 2400 ]

8.400 7.400 11.100 9.800 15.800 14.800 22.000 24.400 19.000 24.800 28.600

Anmerkung: Bestimmte Einsatzgrenzen bei Verwendung von Donati-Komponenten (Flaschenzug, Wagen, usw.) und Trdger in Kasten dimensioniert mit Pfeil f=Spurweite/750

LAUFKATZEN FUR EINE SCHIENE MIT VERBINDUNGSPLATTEN ZUM ..BRUCKENTRAGER"
:l: o _TL'_

%

Verbindung Trager-Laufkatze in Ausfiihrung , Seitlich”

CODES LAUFKATZENPAAR IM VERHALTNIS ZUR MAX. BREITE (mm) DES FLUGELS DES BRUCKENTRAGERS (FUR DIE ANDEREF\I H(gHEN SIEHE

GEWICHT

LAUFKATZE (kg)
e e e e e e L

1-125-1800 ST18H1.. S118H2..

1-125-2400 305 360 S124H1.. 370 430 S124H2.. 450 510 S124H3 60 165 126
1-125-3300 S133H1.. S133H2.. S133H3.. 163
2-160 - 1800 S218H1.. S218H2.. = 120
2160 - 2400 305 360 S224H1.. 370 430 S224H2.. 450 510 S224H3.. 60 25 190 19 20 146
2-160-3300 S233H1.. S233H2.. S233H3.. 185
3-200-2100 S321H1.. S321H2.. S321H3.. 162
3-200- 2700 360 420 S327H1.. 410 480 S327H2.. 500 560 S327H3.. 80 30 195 21 25 235
3200 -3600 S336H1.. S336H2.. S336H3.. 308
4-250-2100 S421H1.. S421H2.. S421H3.. 210
4-250-2700 S427H1.. S427H2.. S427H3.. 305
4-250-3600 410 480 S436H1.. 490 260 S436H2.. 565 640 S436H3.. 80 30 235 2 2 373
4-250-3600R S437H1.. S437H2.. S437H3.. 507
5-315-2400 410 500 S524H1.. 490 580 S524H2.. 615 710 S524H3.. 100 40 270 29 32 340

Die angefhrten Teilcodes beziehen sich auf die Laufkatzenpaare ohne Gegenplatten. Im Fall von Laufkatzenpaaren mit Gegenplatten den Buchstaben H an der
funften Stelle durch den Buchstaben G ersetzen. Die in der Tabelle angegebenen Gewichte beziehen sich auf die einzelne Laufkatze
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LAUFKATZEN FUR EINE SCHIENE MIT VERBINDUNGSPLATTEN ZUM ,BRUCKENTRAGER”

Verbindung Trager-Laufkatze in Ausftihrung , Aufliegend”

E )
'_j;_l_r.,‘h S20HN +
_Lj_ . 41—+E§J%—H e

, . . . . HOHE (mm)
CODES LAUFKATZENPAAR IM VERHALTNIS ZUR MAX. BREITE (mm) DES FLUGELS DES BRUCKENTRAGERS (FUR DI ANDEREN HOHEN
LAUFKATZETYP SIEHE SEITE 15) GEWICHT
k
FLUGEL m LAUBKATZEN | FLUGEL IEHI LAUFKATZEN | FLUGEL I!EIII LAUFKATZEN --- L)

1-125-1800 S118v1.. S118va..

1-125-2400 360 402 S124V1.. 370 430 472 S124v2.. 450 510 552 S124V3.. 129
1-125-3300 S133v1.. S133va.. S133v3.. 165
2-160 - 1800 S218V1.. S218V2.. = 124
2 - 160 - 2400 305 360 402 S224V1.. 370 430 472 S224V2.. 450 510 552  S224V3.. 60 140 98 150
2-160-3300 S233V1.. S233va.. $233V3.. 187
3-200-2100 $321V1.. S321v2.. $321V3.. 162
3-200-2700 360 420 462 S327V1.. 410 480 522 S327Va.. 500 560 602 S327V3.. 80 160 118 232
3-200 - 3600 S336V1.. $336V2.. $336V3.. 300
4-250-2100 S421V1.. S421v2.. S421V3.. 215
4-250-2700 S427V1.. S427V2.. S427V3.. 305
4250 — 3600 410 480 522 SA36V1.. 490 560 602 SA36V2.. 565 640 682 S436V3.. 80 190 148 375
4-250-3600R S437V1.. S437V2.. S437V3.. 507
5-315-2400 410 500 542 S524V1.. 490 580 622  S524V2.. 615 710 752 S524V3.. 100 220 178 337

Die angefiihrten Teilcodes beziehen sich auf die Laufkatzenpaare ohne Gegenplatten. Im Fall von Laufkatzenpaaren mit Gegenplatten den Buchstaben V an der funften
Stelle durch den Buchstaben T ersetzen. Die in der Tabelle angegebenen Gewichte beziehen sich auf die einzelne Laufkatze

LAUFKATZEN FUR EINE SCHIENE MIT VERBINDUNGSPLATTEN ZUM ,BRUCKENTRAGER"

Verbindung Trager-Laufkatze in Ausfuhrung ,Seitlich + Aufliegend”

Bl

S20HN

.

e -
'i} T T'F '!_'¢} 7

CODES LAUFKATZENPAAR IM VERHALTNIS ZUR MAX. BREITE (mm) DES FLUGELS DES BRUCKENTRAGERS (FUR DIE ANDEREf\l H(gHEN SIEHE

LAUFKATZETYP
FILVIU/-\GXEL m KATZEN FLUGEL m I.AUFKATZEN FLUGEL m LAUFKATZEN n.n'nu

1-125-1800 ST18N1.. ST18N2..

1-125-2400 305 360 402 S124N1.. 430 472 S124N2.. 450 510 552 S124N3..

1-125-3300 S133N1.. S133N2.. S133N3..

2-160 - 1800 S218N1.. S218N2.. =

2160 - 2400 305 360 402  S224N1.. 370 430 472 S224N2.. 450 510 552 S224N3.. 60 25 190 140 98 19 20
2-160-3300 S233N1.. S233N2.. S233N3..

3-200-2100 S321N1.. S321N2.. S321N3..

3-200-2700 360 420 462  S327N1.. 410 480 522 S327N2.. 500 560 602 S327N3.. 80 30 195 160 118 21 25
3-200-3600 S336N1.. S336N2.. S336N3..

4-250-2100 S421N1.. S421N2.. S421N3..

4-250-2700 S427N1.. S427N2.. S427N3..

4— 2503600 410 480 522 SA36N1.. 490 560 602 SA436N2.. 565 640 682 S436N3.. 80 30 235 190 148 25 25
4-250-3600R S437N1.. S437N2.. S437N3..

5-315-2400 410 500 542  S524N1.. 490 580 622  S524N2.. 615 710 752 S524N3.. 100 40 270 220 178 29 32

Die angefiihrten Teilcodes beziehen sich auf die Laufkatzenpaare ohne Gegenplatten. Im Fall von Laufkatzenpaaren mit Gegenplatten den Buchstaben N an der fiinften
Stelle durch den Buchstaben M ersetzen. Die in der Tabelle angegebenen Gewichte beziehen sich auf die einzelne Laufkatze

132
169
126
152
190
170
242
312
220
313
382
515
350



LAUFKATZEN FUR BRUCKENKRANE MIT ZWEI
SCHIENEN

EINSATZGRENZEN DER LAUFKATZEN MIT ZWEI SCHIENEN AUF BASIS A: TRAGKRAFT — GRUPPE ISO/FEM - SPURWEITE

TRAGKRAFT | GRUPPE SPURWEITE (m)
(ko) | ISOFEM | 6 | 7 ] 8 | 9 |10 ] 11|12 )13 )14 [15] 1617 [ 18] 19 [ 20 ] 21]22]23]2][2|2]2]
M4/1Am
1000
M5/2m
M4/1Am
1250
M5/2m
M4/1Am
1600
M5/2m
M4/1Am
2000
Ms/2m 1-125-3300
M4/1Am T
2500 1-125 - 2400
M5/2m
M4/1Am
3200
M5/2m
M4/1Am
4000
M5/2m
M4/1Am
5000
M5/2m 2 - 160 - 3300
M4/1Am
6300
M5/2m
2 - 160 — 2400
M4/1Am 3-200 - 3600
8000
M5/2m
10000 M4/ Am 3-200-2700
M5/2m
12500 M4TAm 4-250 - 3600
M5/2m
M4/1Am
16000 4-250-2700
M5/2m
20000 M4/1Am 5-315-3900
M4/1Am
25000
M5/2m
32000 M4/1Am 6 — 400 — 3900
40000 M4/1Am 6 — 400 — 3900 R

Zulassige Masse, die von den Laufkatzen des Brlickenkrans MIT ZWEI SCHIENEN verschoben werden kann [ Verschiebbare Masse (kg) = Tragkraft + Krangewicht + Gewicht Wagen/Flaschenzug ]

1-125 260 [ 3-200 | 4-250 | 5-315 | 6-400 | 6-400R
2400|3300 | 2400 | 3300 2700 | 3600 | 2700 | 3600 | 3900 | 3900 | 3900R

9.300 10.400 11.500 13.200 17.100 18.800 25.000 25.500 35.900 46.000 62.000

Anmerkung: Bestimmte Einsatzgrenzen bei Verwendung von Donati-Komponenten (Flaschenzug, Wagen, usw.) und Trager in Kasten dimensioniert mit Pfeil
f=Spurweite/750
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LAUFKATZEN FUR ZWEI SCHIENEN MIT VERBINDUNGSPLATTEN ZUM ,BRUCKENTRAGER” - SEITLICHE

AUSFUHRUNG

Verbindung Trager-Laufkatze in Ausfihrung , Seitlich” Querschnitt Zone

u Tragerverbindung

-

CODES LAUFKATZENPAAR AUF BASIS DER SPURWEITE DES WAGENS MIT ZWEI
SCHIENEN AN DEN TRAGERTYP DER BRUCKE UND AN DIE MAX. BREITE DES HOHEH (mm)

FLUGELS DES TRAGERS GE(VI\(IIC)HT

A )
PAAR SPUREWEITE WAGEN MIT ZWEI . (DIE ANDEREN HOHEH SIEHE SEITE 15)
TYP SCHIENEN TRAGER DER BRUCKE
LAUFKATZEN
SW MAX. PAAR
TYP FLOGEL C (kg)
(mm)
(mm)
65

[:I 305 WI124H1.. 360 870
Kasten
1000 370 W124H2.. 430 865 67.5
S125- HE 300 WI124HA. 360 640 180
1-125-2400 - 60 25 165 17 20 132
[:I 305 W124H4.. 360 1070 65
Kasten
1200 370 W124H5.. 430 1065 67.5
T HE 300 WI124HD.. 360 840 180
305 W133H1.. 360 870 65
1000 [:I Kasten 370 W133H2.. 430 865 67.5
450 W133H3.. 510 805 97.5
T HE 300 W133HA. 360 640 180
305 W133H4.. 360 1070 65
I:I Kasten 370 W133H5.. 430 1065 67.5
1-125 - 3300 1200 60 25 165 17 20 170
450 W133H6.. 510 1005 97.5
-+ HE 300 W133HD.. 360 840 180
305 W133H7.. 360 1270 65
1400 D Kasten 370 W133H8.. 430 1265 675
450 W133H9.. 510 1205 975
-+ HE 300 W133HG. 360 1040 180
[:I 305 W224H1.. 360 870 65
Kasten
1000 370 W224H2.. 430 865 67.5
I HE 300 W224HA. 360 640 180
2- 160 - 2400 152
[:I 305 W224H4.. 360 1070 65
Kasten
1200 370 W224H5.. 430 1065 67.5
T HE 300 W224HD.. 360 840 180
[:I 370 W233H2. 430 865 67.5
Kasten
1000 450 W233H3. 510 816 92 60 25 190 19 20
-+ HE 300 W233HA. 360 640 180
[:I 370 W233H5.. 430 1065 67.5
Kasten
2-160 - 3300 1200 450 W233H6.. 510 1016 92 190
-+ HE 300 W233HD.. 360 840 180
[:I 370 W233H8.. 430 1265 67.5
Kasten
1400 450 W233H9.. 510 1216 92
-+ HE 300 W233HG. 360 1040 180
I:I 360 W327H1.. 420 830 85
Kasten
1000 410 W327H2.. 480 846 77
T HE 300 W327HA. 420 580 210
[:I Kast 360 W327H4.. 420 1030 85
asten
3-200 - 2700 1200 410 W327H5.. 480 1046 77 80 30 195 21 25 243
T HE 300 W327HD.. 420 780 210
[:I 360 W327H7.. 420 1230 85
Kasten
1400 410 W327H8.. 480 1246 77
T HE 300 W327HG. 420 980 210



YA| donati |

20 21
LAUFKATZEN FUR ZWEI SCHIENEN MIT VERBINDUNGSPLATTEN ZUM ,,BRUCKENTRAGER"” - SEITLICHE AUSFUHRUNG LAUFKATZEN FUR ZWEI SCHIENEN MIT VERBINDUNGSPLATTEN ZUM ,,BRUCKENTRAGER" - AUFLIEGENDE
CODES LAUFKATZENPAAR AUF BASIS DER SPURWEITE DES WAGENS MIT ZWEI AUSFUHRUNG
SCHIENEN AN DEN TRAGERTYP DER BRUCKE UND AN DIE MAX. BREITE DES FLUGELS HOHEH (mm) . . .
DES TRAGERS GEWICHT Verbindung Trager-Laufkatze in Ausfuhrtljjng ~Aufliegend”
.. DIE ANDEREN HOHEH SIEHE SEITE 15 [ i
SPUREWEITE WAGEN MIT ZWEI TR AGER DER BRUCKE ( ) L Querschnitt Zone
SCHIENEN Pr Tragerverbindung
LAUFKATZEN «
B TvP FLOGEL C (kg) 2 z |
(mm) ] il 1 ]
(mm) | | : |
—% T P—
360 W336H1.. 830 85 el Iz = . B1 .
D Kasten 410 W336H2.. 480 846 77 E] == 2 _r
1000 =\ = 4 R
500 W336H3.. 560 846 77 _{ _ : .-
T HE 300 W336HA. 420 580 210 & d L e ! <
= =
360 W336H4.. 420 1030 85 ®_| Le | i
®20HM1 =
Kasten 410 W336H5.. 480 1046 77 ’ﬁ‘ _80_
3-200 - 3600 1200 80 30 195 21 25 310 | .
500 W336H6.. 560 1046 77 —F | KIEP
@ m) -
T HE 300 W336HD.. 420 780 210 a= (| ] ' - | I‘ — -+ =
360 W336H.. 420 1230 85 F F1 F )
1400 D Kasten 410 W336H8.. 480 1246 77
500 W336H9.. 560 1246 77 CODES LAUFKATZENPAAR AUF BASIS DER SPURWEITE DES WAGENS MIT ZWEI
+ HE 300 WIHG. 420 980 210 HIENEN AN DEN TRAGERTYP DER BRUCKE UND AN DIE MAX. BREITE DES FLUGELS HOHEH (mm) o
D Kasten 410 WA427H1.. 480 846 77 SPUREWEITE WAGEN MIT ZWEI (DIE ANDEREN HOHEH SIEHE SEITE 15)
1000 490 W427H2.. 560 846 77 SCHIENEN
T HE 300 WA427HA.. 480 520 240 LAUFKATZEN
4-250- 2700 312 Sw FLUGEL (kg)
410 W427H4.. 480 1046 77 ) 9
1200 Kasten 490 W427H5.. 560 1046 77 (mm)
-+ HE 300 W427HD" 480 720 240 D Kast W124v1.. 870 65 42 828
s asten
490 R TR TR 1000 370 W124V2.. 430 865 675 472 823
1000 ]j Kasten 565 W436H3" 640 841 795 80 30 235 25 25 1-125 - 2400 T HE 300 WI124VA.. 360 640 180 402 598 138
+ HE 300 W436HA" TR 24'0 D Kast 305 W124v4.. 360 1070 65 402 1028
- asten
490 T T T 1200 370 W124V5.. 430 1065 675 472 1023
4 - 250 - 3600 1200 H Kasten 565 W436H6" 640 1041 795 383 T HE 300 W124VD. 360 840 180 402 798
o + o 200 W436HD" T 24'0 305 W133V1. 360 870 65 402 828
290 W436H8" T T 1000 ]:[ Kasten 370 W133V2. 430 85 675 472 823
1400 H Kasten 565 W436H9" 640 1241 795 430 WI33V3. 510 805 975 552 B3y g
-+ HE 300 W436HG" TR 24'0 T HE 300 W133VA. 360 640 180 402 598
210 w539|-|1" 00 a6 8 305 W133V4.. 360 1070 65 402 1028
D Kast 49  WeH2, 80 8% & 1-125-3300 1200 D Kasten 370 WI3sV5. 430 1065 675 472 1023 175
1000 asten 615 w539|-|3" o s 975 450 W133V6.. 510 1005 975 552 963
+ HE 300 W539HA" 00 500 25'0 T HE 300 W133VD.. 360 840 180 402 798
10 W539H4" 00 106 8 305 W133V7.. 360 1270 65 402 1228
D Kast 19 W539H5" S50 106 8 1400 D Kasten 370 W133V8.. 430 1265 675 472 1223
asten N
5-315 - 3900 1200 615 WssoHe. 710 o5 g7s 0 40 2700 29 32 607 450 W133v9.. 510 1205 975 552 1163
+ HE 300 W539HD" S0 700 25'0 -+ HE 300 W133VG. 360 1040 180 402 998
10 W539H7" 0 106 8 D Kast 305 W224V1.. 360 870 65 402 828
- asten
H ‘ 4% WSoHS. 580 1296 &7 1000 370 W224v2.. 430 85 675 472 823
1400 asten 615 W539H9" 0 105 975 2160 - 2400 T HE 300 W224VA.. 360 640 180 402 598 158
+ HE 300 W539HG" 500 500 25‘0 D Kast 305 W224V4. 360 1070 65 402 1028
e asten
10 e e s 1200 370 W224V5.. 430 1065 67.5 472 1023
]j Kast 490 W639H2" = o T HE 300 W224VD.. 360 840 180 402 798
1000 asten 615 W639H3" — T e D Kast 370 W233V2. 430 85 675 472 823
o g asten
-+ HE 300 T T e 1000 450 W233v3. 510 816 92 552 774 60 140 98
410 W639H4" = oo T HE 300 W233VA. 360 640 180 402 598
D Kast 490 we39|-|5" TRETAN D Kast 370 W233V5. 430 1065 675 472 1023
bo asten
6 - 400 - 3900 1200 asten 615 e ) T 790 2-160 - 3300 1200 450 W233v6.. 510 1016 92 552 974 19
+ HE 0 W639HD" T 25'0 T HE 300 W233VD.. 360 840 180 402 798
210 W639H7“ T e 00 40 310 34 32 D Kast 370 W233V8.. 430 1265 675 472 1223
© asten
D Kast 19 R TR RN 1400 450 W233v9. 510 1216 92 552 1174
1400 asten 615 W639H9" T oo 4 HE 300 W233VG.. 360 1040 180 402 998
T HE 300 W639HG" 500 900 25-0 D Kast 360 W327V1.. 420 830 85 462 788
Fr asten
10 TR ETR RN 1000 410 W327V2.. 480 846 77 522 804
]j Kast 490 WG40H8" 580 1226 87 3-200- 2700 T HE 300 W327VA. 420 580 210462 538l g 238
6- 400 - 3900 R 1400 asten 615 W640H9" — T 975 D Kast 360 W327V4.. 420 1030 85 462 988
bs 0 asten
+ HE 300 T o = 1200 410 W327V5.. 480 1046 77 522 1004
- -+ HE 300 W327VD.. 420 780 210 462 738

Die angefthrten Teilcodes beziehen sich auf die Laufkatzenpaare ohne Gegenplatten. Im Fall von Laufkatzenpaaren mit Gegenplatten den Buchstaben H an der funften
Stelle durch den Buchstaben G ersetzen. Die in der Tabelle angegebenen Gewichte beziehen sich auf die einzelne Laufkatze
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LAUFKATZEN FUR ZWEI SCHIENEN MIT VERBINDUNGSPLATTEN ZUM ,,BRUCKENTRAGER” - AUSFUHRUNG

SEITLICH+AUFLIEGEND

LAUFKATZEN FUR ZWEI SCHIENEN MIT VERBINDUNGSPLATTEN ZUM ,,BRUCKENTRAGER" - AUFLIEGENDE AUSFUHRUNG

CODES LAUFKATZENPAAR AUF BASIS DER SPURWEITE DES WAGENS MIT ZWEI SCHIENEN;
AN DEN TRAGERTYP DER BRUCKE UND AN DIE MAX. BREITE DES FLUGELS DES TRAGERS

SPURWEITE WAGEN MIT ZWEI

HOHEH (mm)

Verbindung Trager-Laufkatze in Ausftihrung , Seitlich + Aufliegend”

GEWICHT
LAUFKATZEN TRAGER DER BRUCKE (DIE ANDEREN HOHEH SIEHE SEITE 15)
TYp SCHIENEN LAUEKATZEN
] Lt Querschnitt Zone
(mm) FLUGEL () L Tragerverbindung
(mm) Pr
Kast 360 W327V7.. 1230 1188 Sc
as’
3-200 - 2700 1400 en 410 W327V8.. 480 1246 77 522 1204 80 160 118 238
j: HE 300 W327VG.. 420 980 210 462 938 81
360 W336V1. 420 80 85 462 788 |
1000 D Kasten 410 W336V2. 480 846 77 522 804 R
500 W336V3.. 560 846 77 602 804 7z
T HE 300 W336VA. 420 580 210 462 538
360 W336V4. 420 1030 85 462 988 = f—t+—=
D Kasten 410 W336V5.. 480 1046 77 522 1004
3-200 - 3600 1200 80 160 118 306 v ﬁ
500 W336V6.. 560 1046 77 602 1004
T HE 300 W336VD.. 420 780 210 462 738 f C
360 W336V7.. 420 1230 85 462 1188
1400 D Kasten 410 W336V8.. 480 1246 77 522 1204
500 SN N e CODES LAUFKATZENPAAR AUF BASIS DER SPURWEITE DES )
T HE 300 W336VG. 420 980 210 462 938 WAGENS MIT ZWEI SCHIENEN UND AN DIE MAX. BREITE DES el GENICHT
FLUGELS DES TRAGERS IM KASTEN ,
D Kasten 410 wazvi. 480 846 77 52 804 UGELS DES (DIE ANDEREN HOHEH SIEHE SEITE 15)
1000 490 WA427V2.. 560 846 77 602 804 SPURWEITE WAGEN TRAGER DER
T HE 410 WA27VA. 480 520 240 522 478 MIT ZWEL SCHIENEN BRUCKE FLOGEL | LAVEKATZEN
4-250 - 2700 320 (mm) F1 (kg)
D Kast 410 W427V4.. 480 1046 77 522 1004
asten
1200 490 W427V5.. 560 1046 77 602 1004 1000 305 W124N1.. 360 870 402 828
- HE 300 W427VD.. 480 720 240 522 678 T 125 2400 370 W124N2. 430 865 67.5 472 823 s
D Kast 490 W436V2. 560 846 77 602 804 e 1200 305 W124N4.. 360 1070 65 402 1028
asten
1000 565 W436V3.. 640 841 795 682 799 80 190 148 370 W124N5. 430 1065 67.5 472 1023
- HE 410 W436VA. 480 520 240 522 478 305 W133N1. 360 870 65 402 828
D Kast 490 W436V5.. 560 1046 77 602 1004 1000 370 W133N2. 430 865 67.5 472 823
asten
4-250 - 3600 1200 565 W436V6.. 640 1041 795 682 999 386 450 W133N3. 510 805 975 552 763 60 25 165 120 78 17 20
- HE 410 W436VD.. 480 720 240 522 678 305 W133Nd. 360 1070 65 402 1028
D Kast 490 W436V8.. 560 1246 77 602 1204 1-125-3300 1200 370 W133N5. 430 1065 67.5 472 1023 182
asten
1400 565 W436V9.. 640 1241 795 682 1199 450 W133N6. 510 1005 97.5 552 963
=+ HE 300 W436VG.. 480 920 240 522 878 305 WI33N7. 360 1270 65 402 1228
410 W539V1.. 500 826 87 542 784 1400 370 W133N8. 430 1265 67.5 472 1223
1000 D Kasten 490 W539V2. 580 826 87 622 784 450 W133N9. 510 1205 97.5 552 1163
615 W539V3.. 710 805 975 752 763 1000 305 W224N1.. 360 870 65 402 828
T HE 300 W539VA. 500 500 250 542 458 ) 160 2400 370 W224N2. 430 865 675 472 823 6
410 W539V4.. 500 1026 87 542 984 1200 305 W224N4.. 360 1070 65 402 1028
D Kasten 490 W539V5.. 580 1026 87 622 984 370 W224N5.. 430 1065 67.5 472 1023
5-315 - 3900 1200 100 220 178 600
615 W539V6.. 710 1005 975 752 963 370 W233N2. 430 865 675 472 823
1000 60 25 190 140 98 19 20
T HE 300 W539VD.. 500 700 250 542 658 450 W233N3. 510 816 92 552 774
410 W539V7.. 500 1226 87 542 1184 370 W233N5. 430 1065 67.5 472 1023
2-160- 3300 1200 202
1400 Kasten 490 W539V8.. 580 1226 87 622 1184 450 W233N6. 510 1016 92 552 974
615 W539v9.. 710 1205 975 752 1163 1400 370 W233N8. 430 1265 67.5 472 1223
T HE 300 W539VG.. 500 900 250 542 858 450 W233N9.. 510 1216 92 552 1174
410 W639V1.. 500 826 87 542 784 1000 360 W327N1. 420 830 85 462 788
1000 D Kasten 490 W639V2. 580 826 87 622 784 410 W327N2. 480 846 77 522 804
615 W639V3.. 710 805 975 752 763 360 W327N4.. 420 1030 85 462 988
3-200- 2700 1200 257
+ HE 300 W639VA. 500 500 250 542 458 410 W327N5. 480 1046 77 522 1004
410 W639V4.. 500 1026 87 542 984 1400 360 W327N7. 420 1230 85 462 1188
D Kasten 490 W639V5.. 580 1026 87 622 984 410 W327N8.. 480 1246 77 522 1204
6 - 400 - 3900 1200 787
615 W639V6.. 710 1005 975 752 963 360 W336N1. 420 830 85 462 788
- HE 300 We39VD. 500 700 250 542 eS8 1000 410 W336N2. 480 846 77 522 804 80 30 195 160 118 21 25
410 W639V7.. 500 1226 87 542 1184 500 W336N3. 560 846 77 602 804
1400 D Kasten 490 W639V8.. 580 1226 87 622 1184 360 W336N4. 420 1030 85 462 988
615 W639vVe.. 710 1205 975 752 1163 3-200 - 3600 1200 410 W336N5. 480 1046 77 522 1004 325
- HE 300 W639VG.. 500 900 250 542 858 500 W336N6. 560 1046 77 602 1004
410 W640V7.. 500 1226 87 542 1184 360 W336N7. 420 1230 85 462 1188
H Kasten 490 W640V8.. 580 1226 87 622 1184 1400 410 W336N8. 480 1246 77 522 1204
6-400-3900R 1400 975
615 W640ve.. 710 1205 975 752 1163 500 W336N9. 560 1246 77 602 1204
T HE 300 W640VG.. 500 900 250 542 858

Die angeflhrten Teilcodes beziehen sich auf die Laufkatzenpaare ohne Gegenplatten. Im Fall von Laufkatzenpaaren mit Gegenplatten den Buchstaben V an der fiinften

Stelle durch den Buchstaben T ersetzen. Die in der Tabelle angegebenen Gewichte beziehen sich auf die einzelne Laufkatze
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LAUFKATZEN FUR ZWEI SCHIENEN MIT VERBINDUNGSPLATTEN ZUM ,BRUCKENTRAGER” - AUSFUHRUNG

SEITLICH+AUFLIEGEND

CODES LAUFKATZENPAAR AUF BASIS DER SPURWEITE DES
WAGENS MIT ZWEI SCHIENEN UND AN DIE MAX. BREITE DES
FLUGELS DES TRAGERS IM KASTEN

SPURWEITE WAGEN
MIT ZWEI SCHIENEN

GEOMETRISCHE EIGENSCHAFTEN VON
GEGENPLATTEN FUR VERBINDUNG ,, TRAGER-
LAUFKATZE"” MIT EINER UND MIT ZWEI SCHIENEN

HOHEH (mm)
) GEWICHT
LAUFKATZEN (DIE ANDEREN HOHEH SIEHE SEITE 15)
WL TRAGER DER
BRUCKE FLUGEL

(mm)

LAUFKATZEN
PAAR

Gegenplatte fur Verbindung zum Trager

Gegenplatte fur Verbindung zum Trager

1000 410 WA27N1.. 480 846 77 522 804 seitlich an der Laufkatze angebracht auf der Laufkatze aufliegend
490 W42IN2.. 560 846 77 602 804
472502700 410 WA27N4.. 480 1046 77 522 1004 330 A A
1200 490 WM. 560 1045 77 602 1004 - | = B I .
- ~fr= T oS j
490 W436N2. 560 846 77 602 804 - - = i !
1000 80 30 235 190 148 25 25 = : f v ! ——
565 W436N3.. 640 841 795 682 799 | ¢———-|—-—4»— o1, PR '—'—i—'— i
490 W436N5.. 560 1046 77 602 1004 221~ | R i
4-250 - 3600 1200 400 = S - = ! !
565 W436N6.. 640 1041 795 682 999 ) F
1400 490 W436N8.. 560 1246 77 602 1204 o
565 W436N9.. 640 1241 795 682 1199
410 W539N1.. 500 826 87 542 784
1000 490 L) e e ) e el ] e [ LAUFKATZE | BREITE GEGENPLATTE SEITLICH AN DER LAUFKATZE GEGENPLATTE AUF DER LAUFKATZE
615 SRR ST o O I MAX. TRAGER ABMESSUNGEN (mm) ABMESSUNGEN (mm)
410 W539N4.. 500 1026 87 542 984 ‘E,'I‘)%STSHE O RAD Typ GEV:'CHT GEVIX'CHT
5-315- 3900 1200 490 WS39NS. 580 1026 87 622 984 100 40 270 220 178 29 32 630 (men) L("‘"‘) n-nn-n (ka) -n-n-n (ka)
615 W539N6.. 710 1005 975 752 963 305 L11 420 360 84  A11 402 440 360 8.0
410 W539N7.. 500 1226 87 542 1184 1 125 370 L12 490 430 220 18 165 20 12 99  A12 472 510 430 160 120 78 93
1400 490 W539N8.. 580 1226 87 622 1184 450 L13 570 510 116 A13 552 590 510 10.8
615 W539N9.. 710 1205 975 752 1163 305 L21 420 360 96  A21 402 440 360 2.0
410 W639NT.. 500 826 87 542 784 2 160 370 22 490 430 250 20 190 20 12 112  A22 472 510 430 180 140 98 105
1000 490 W639N2. 580 826 87 622 784 450 L23 570 510 131 A23 552 590 510 122
615 W639N3.. 710 805 975 752 763 360 31 500 420 147  A31 462 500 420 15
410 W639N4.. 500 1026 87 542 984 3 200 410 32 560 480 260 22 195 25 15 165 A32 522 560 480 200 160 118  13.0
6 - 400 - 3900 1200 490 W639N5.. 580 1026 87 622 984 810 500 33 640 560 190 A33 602 640 560 147
615 W639N6.. 710 1005 975 752 963 410 L41 560 480 191 A41 522 560 480 14.8
100 40 310 250 208 34 32
410 W639N7.. 500 1226 87 542 1184 4 250 490 142 640 560 300 26 235 25 15 219 A42 602 640 560 230 190 148  17.0
1400 490 W639N8.. 580 1226 87 622 1184 565 143 720 640 247  A43 682 720 640 19.2
615 W639N9.. 710 1205 975 752 1163 410 L51 600 500 316 AS51 542 580 500 174
410 W640N7.. 500 1226 87 542 1184 5 315 490 52 680 58 350 30 270 32 20 360 A52 622 660 580 260 220 178  20.0
6-400-3900R 1400 490 W640NS.. 580 1226 87 622 1184 937 615 L53 810 710 432 AS53 752 790 710 238
615 W640N9.. 710 1205 97.5 752 1163 400 410 L61 600 500 360 A61 542 580 500 19.5
Die angefthrten Teilcodes beziehen sich auf die Laufkatzenpaare ohne Gegenplatten. Im Fall von Laufkatzenpaaren mit Gegenplatten den Buchstaben N an der funften 6 ° 490 L62 680 580 400 36 310 32 20 4141 A62 622 660 580 290 250 208 222
Stelle durch den Buchstaben M ersetzen. Die in der Tabelle angegebenen Gewichte beziehen sich auf die einzelne Laufkatze 400R 615 L63 810 710 492  A63 752 790 710 26.6
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MIT BEISPIELEN VERSEHENE ANLEITUNG FUR DIE
AUSWAHL DER LAUFKATZEN FUR BRUCKENKRANE

Fur die richtige Auswahl des Laufkatzenpaares mussen die funktionellen Parameter festgestellt werden, die dessen Einsatzgrenzen bestimmen, und dabei mussen folgende
Faktoren definiert bzw. tberprift werden (siehe Fallbeispiele einiger , Grenzen”, die unten nur zu Informationszwecken angefthrt sind):

. Die funktionellen Daten des Krans feststellen: Tragkraft (kg), Servicegruppe ISO (FEM), Spurweite (m) und Laufgeschwindigkeit (m/Min.);

Das Eigengewicht (Gewicht = kg) des betreffenden Krans inklusive der Zubehorteile (Schaltkasten, elektrische Anlage, usw.) feststellen;

. Das Gewicht (kg) der Hebe- und Verschiebevorrichtung, also des Hubwerks + Fahrwerks feststellen;

Das zu verschiebende Gesamtgewicht berechnen, also die Nenntragkraft + das Gewicht des Krans + das Gewicht von Wagen/Winde;

Den Laufkatzentyp aus den Grafiken ,Einsatzgrenzen” auf Seite 16 oder 18 auf Basis von Folgendem auswahlen: Tragkraft, Gruppe I1SO (FEM) und Spurweite;
Uberpriifen, ob die zu verschiebende Masse < als die verschiebbare Masse ist, die Werte sind am Rand der Tabelle , Einsatzgrenzen” auf Seite 16 oder 18 angegeben;
Die maximalen, mindesten und mittleren Reaktionen (kg) auf den Radern unter Berticksichtigung der Annéherungen/Exzentrizitdten der Last Uberprifen;

Die Ubereinstimmung der Breite der Kontaktfldche je nach Schienentyp, auf dem die Rader laufen, Gberpriifen;

Die elektromechanischen Laufvorrichtungen (Auswahl der Gruppe pendelnder Getriebemotor) aus den Tabellen auf Seite 23 - 31 auswahlen.

10.Den Code der Laufkatzen je nach ausgewahltem Typ und nach der Konstruktion der Verbindung mit dem/den Trager/n der Briicke unter Benutzung von Folgendem
feststellen: fir Krane MIT EINER SCHIENE die Tabellen auf den Seiten 16-17 und fur Krane MIT ZWEI SCHIENEN die Tabellen auf den Seiten 27-35;

11.Mittels der Tabelle ,, Geometrische Eigenschaften” auf Seite 25 den Typ der Verbindungsplatten , Trager-Laufkatze” bestimmen.

wENAUEWN =

1. Beispiel Briickenkran mit zwei Tragern - Tragkraft 16 t - Spurweite 27 m

1. Nenntragkraft P = 16.000 kg; Servicegruppe I1SO M5 (FEM 2m); Spurweite 27 m; 2 Laufgeschwindigkeiten des Krans = 40/10 m/Min.

2. Eigengewicht Kran + Zubehorteile: M1 =14.600 kg

3. Gewicht Flaschenzug + Wagen: M2 =1.400 kg

4. Zu verschiebende Gesamtmasse: 16.000 + 14.600 + 1.400 = 32.000 kg

5. Aus der Grafik auf Seite 18, mit Tragkraft von 16.000 kg; Gruppe ISO M5 (FEM 2m) und Spurweite 27 m wird folgendes Laufkatzenpaar ausgewahlt: Typ 5 - 315 — 3900
oder: GréBe DGT 5 Rad @ (mm) 315 Radabstand (mm) 3900

6. Aus der Grafik von Seite 18 geht hervor, dass die Laufkatzen S-315-3900 Massen von bis zu 35.900 kg > der zu verschiebenden 32.000 kg zulassen.

7. Nun wird festgestellt, ob das Rad @ 315 der ausgewahlten Laufkatzen bezuglich der Reaktionen, die von diesem zuléssig sind, und fir den Schienentyp geeignet ist. Die
Reaktionen sind wie auf Seite 12 erlautert fur eine Spurweite ,S” = 27.000 mm und unter Annahme einer Annaherung ,a” = 1.200 mm berechnet:

® R max. = 14.600/4 + [(1.400 + 16.000)/2] ® (1 — 1.200/27.000) = 11.963 kg

® R min. = 14.600/4 + 1.400/2 * 1.200/27.000 = 3.681 kg

e Rmed. =(2 * Rmax. + Rmin.)/3 =(2 ® 11.963 + 3.681)/3 = 9.202 kg < di 14.679 kg, was der zulassigen Rx max. entspricht

8. Unter Annahme einer Schiene aus flachem Blech mit | = 60 und einer Nutzflache b = 58 (siehe Tabelle auf Seite 11). Aus dem Diagramm auf Seite 14 geht auch hervor,
dass die mittlere zuldssige Reaktion in der Servicegruppe M5 (2m) bei einem Rad @ 315 mit Standardkehlungsbreite und bei den beriicksichtigten Faktoren (Geschwindigkeit
und Nutzflache) Folgendes betragt: Zulassige R med. =9.900 kg > von~ 9.202 kg, denen das Rad ausgesetzt ist (Beispiel auf Seite 14).

9. Auf Grundlage der gewahlten Geschwindigkeit und der Berechnung der zu verschiebenden Masse fir jedes Antriebsrad werden aus der Tabelle von Seite 33 folgende
Komponenten ermittelt:

NENN- R "DGP” DATEN
DIE VON JEDEM GETRIEBEMOTOR RADGRUPPE CODE DES GE-

GES.E'.‘(‘QV.'TN IN DER SERVICEGRUPPE ISO M5 (FEM 2M) “DGT" GETRIEB MOTOR POLE LEISTUNG TRIEBEMOTORS
VERSCHIEBBARE MASSE (kg) BETRAGT @ (mm) EMOTOR TYP ) (kw) “DGP"

(m/min) TYP
40/10 18.400 > di 16.000 da traslare 315 234 100K3C 2/8 1.25/0.31 P2M5B43AA0

10.Unter Annahme einer Verbindung Trager-Laufkatze in der Ausfuhrung ,Aufliegend”, eines Wagens mit zwei Schienen mit Spurweite 1.200 mm und einer Flligelbreite
der Trager > 410 und < 490 geht aus der Tabelle von Seite 22 hervor, dass das Laufkatzenpaar vom Typ 5 - 315 — 3900 folgenden Code hat: W539V5..

11. Aus der Tabelle ,, Geometrische Eigenschaften” von Seite 25 geht hervor, dass fur die betreffenden Laufkatzen mit einer Verbindung Trager-Laufkatze in Ausfuhrung
+Aufliegend” und einer Fltgelbreite des Tragers von > 410 und < 490 der Typ der Verbindungsplatten , Trager-Laufkatze” folgender ist: A52

2. Beispiel Briickenkran mit zwei Trégern - Tragkraft 10 t - Spurweite 20 m

1. Nenntragkraft P = 10.000 kg; Servicegruppe ISO M4 (FEM 1Am); Spurweite 20 m; 2 Laufgeschwindigkeiten des Krans = 40/10 m/Min.

2. Eigengewicht Kran + Zubehorteile: M1 =5.900 kg

3. Gewicht Flaschenzug + Wagen: M2 =750 kg

4. Zu verschiebende Gesamtmasse: 10.000 + 5.900 + 750 = 16.650 kg

5. Aus der Grafik auf Seite 18, mit Tragkraft von 10.000 kg; Gruppe ISO M4 (FEM 1Am) und Spurweite 20 m wird folgendes Laufkatzenpaar ausgewahlt: Typ 3 — 200 — 3600
oder: GréBe DGT 3 Rad @ (mm) 200 Radabstand (mm) 3600

6. Aus der Grafik von Seite 18 geht hervor, dass die Laufkatzen 3-200-3600 Massen von bis zu 18.800 kg > der zu verschiebenden 16.650 kg zulassen.

7.Nun wird festgestellt, ob das Rad @ 200 der ausgewahlten Laufkatzen bezlglich der Reaktionen, die von diesem zulassig sind, und fur den Schienentyp geeignet ist. Die
Reaktionen sind wie auf Seite 13 erlautert fur eine Spurweite ,S” = 20.000 mm und unter Annahme einer Annaherung ,a” = 1.000 mm berechnet:

® R max. = 5.900/4 + [(750 + 10.000)/2] ® (1 — 1.000/20.000) = 6.581 kg

® R min. =5.900/4 + 750/2 * 1.000/20.000 = 1.494 kg

® Rmed. =(2 e Rmax. + Rmin.)/3 = (2 » 6.581 + 1.494)/3 =~ 4.885 kg < di 7.340 kg, was der zuldssigen Rx max. entspricht

8. Unter Annahme einer Schiene aus flachem Blech mit | = 50 und einer Nutzflache b = 48 (siehe Tabelle auf Seite 11). Aus dem Diagramm auf Seite 13 geht auch hervor,
dass die mittlere zuldssige Reaktion in der Servicegruppe M4 (1Am) bei einem Rad @ 200 mit Standardkehlungsbreite und bei den berticksichtigten Faktoren (Geschwindigkeit
und Nutzflache) Folgendes betragt: Zulassige R med. =5.500 kg > von~ 4.885 kg, denen das Rad ausgesetzt ist (Beispiel auf Seite 13).

9. Auf Grundlage der gewahlten Geschwindigkeit und der Berechnung der zu verschiebenden Masse fur jedes Antriebsrad werden aus der Tabelle von Seite 33 folgende
Komponenten ermittelt:

NENN- GETRIEBEMOTOR “DGP” DATEN
DIE VON JEDEM GETRIEBEMOTOR RADGRUPPE CODE DES GE-

Gf)slgm'TN IN DER SERVICEGRUPPE 1SO M5 (FEM 2M) “DGT” GETRIEB MOTORE POLE LEISTUNG TRIEBEMOTORS
(mimin) VERSCHIEBBARE MASSE (kg) BETRAGT @ (mm) E""T?(TPOR TYPO (Anz°) (kw) “DGP"

40/10 9.400 > di 8.325 da traslare 200 134 80K3C 2/8 0.63/0.15 P1M3B43KA0

10.Unter Annahme einer Verbindung Trager-Laufkatze in der Ausfuhrung , Seitlich”, eines Wagens mit zwei Schienen mit Spurweite 1.200 mm und einer Fliigelbreite der
Trager > 360 und < 410 geht aus der Tabelle von Seite 23 hervor, dass das Laufkatzenpaar vom Typ 3 — 200 — 3600 folgenden Code hat: W336N5..

11.Aus der Tabelle ,Geometrische Eigenschaften” von Seite 25 geht hervor, dass fir die betreffenden Laufkatzen mit einer Verbindung Tréger-Laufkatze in Ausfiihrung
.Seitlich + Aufliegend” und einer Fltigelbreite des Tragers von > 360 und < 410 der Typ der Verbindungsplatten ,Trager-Laufkatze” folgender ist: L32 + A32
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AUSSENMASSE DER RADGRUPPEN AUFGRUND
DER KOMBINATION MIT DEN ZUGEHORIGEN
PENDELNDEN GETRIEBEMOTOREN

Leerlauf-Vorrichtungen Antriebs-Laufvorrichtungen

[}

EIGENSCHAFTEN DES RADES AUSSENMASSE DER RADGRUPPE

AUSSENMASSE
GETRIEBEMOTOR (mm)

RX MAX. =
LY; BREITE i
KEHLUNG =
(mm) (%)) | L C © L2
spezial 50 0 71 332 135 138 23 0 3
3.670 . 80 100
125 36KkN maximum 60 160 150 200 30 170 145 50 220 55 75 1 71 368 135 152 270 105 395
spezial 70 9 110 18 383 150 152 278 105 475
standard 55 0 71 332 135 138 223 -10 -17
4.893 ) 93 120
160 43 kN maximum 65 180 190 260 50 210 185 60 250 65 15 1 71 368 135 152 270 05 195
spezial 80 105 130 1 8 38 150 152 258 05 275
standard 60 00 135 171 3% 135 152 270 95 -105
7.340 maximum 70 18 372 150 152 218 95 -25
200 i 200 230 325 65 260 230 80 290 75 25
72kN spezial 90 120 145 2 80 398 150 227 357 26 41
2100 436 190 227 376 26 60
standard 70 ol o 171 3% 135 152 270 -245 -405
10.805 maximum 80 18 372 150 152 218 -245 -325
250 - 230 280 375 65 310 275 80 335 90 35
106 kN spezial 100 135 165 2 8 398 150 227 357 1 11
2100 436 190 227 376 11 30
standard 75 280 368 150 227 357 -4 -4
14.679 ) 120 159
315 141 kN maximum 85 260 350 470 80 390 335 100 385 105 525 2 100 406 190 227 376 -4 5
spezial 10 150 180 30112 500 225 265 4% 15 56
standard 85 2 80 362 150 227 357 -44 -39
18.960 - 135 170
400 186 kN maximum 95 290 440 570 100 470 385 125 440 145 55 2 100 400 190 227 376 44  -20
spezial 115 155 190 3 112 500 225 265 4% -25 41

Die MaBe L2 in rot beziehen sich auf Rader in Ausfiihrung mit “Standard-" und “maximaler” Kehlung:
Far Rader 315 und 400mm mit Radkehlung in Ausfiihrung “Spezial” erhoht sich das MaB L2 um 10 mm im Vergleich zu den in der Tabelle angegebenen Werten.

TYPEN UND UNTERSETZUNGSVERHALTNISSE DER PENDELNDEN GETRIEBEMOTOREN ,,DGP”

GroBe 0 Typ 031 032 033 034 021 022 023 024
Untersetzungsverhdltnis 87.85 70.35 57.61 45.20 34.49 28.10 23.46 18.94
GriBe 1 Typ 131 132 133 134 121 122 123 124
Untersetzungsverhéltnis 89.45 69.98 56.35 44.35 35.10 28.87 22.77 18.50
GroBe 2 Typ 231 232 233 234 221 222 223 224
Untersetzungsverhéltnis 140.65 109.45 88.10 72.57 55.42 43.24 35.66 29.50
. Typ 331 332 333 334
GroBe 3 — =
Untersetzungsverhaltnis 88.67 70.36 56.65 4433

Interpretationsschlissel des Getriebemotortyps Beispiel Getriebemotor 132, wobei:
1 = Getriebemotor GroBe 1; 3 = Anz. der Untersetzungsstufen (Drehmomente); 2 = Untersetzungsverhaltnis 69,98.
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EIGENSCHAFTEN UND CODES DER SELBSTBREMSENDEN MOTOREN, DIE MIT PENDELNDEN GETRIEBEMOTOREN

GROSSE v POL N° RUNDE ENERGIE PAARE la In CODE
MOTOR (n°) (g/min) (kW) (Nm) (A) (A) cos ¢ MOTOR

71K8C 8 645 0.08 1.09 1.20 0.90 0.45 M21AP80050

71KACB 4 1370 0.20 1.36 2.70 1.00 0.55 M21AP40051

Serie”M 21 71K2CB 2 2700 0.40 1.36 4.50 1.30 0.70 M21AP20051
71K2L 2 2740 0.50 1.70 5.20 1.30 0.72 M21AP21050

71K3L 28 2760/630 0.40/0.09 1.36 4.40/1.20 1.20/0.90 0.75/0.60  M21AP30051

80K8L 8 630 0.16 218 2.20 1.30 0.48 M31AP80051

80K4CB 4 1370 0.32 218 3.90 1.10 0.65 M31AP40051

80 80K2CB 2 2750 0.63 218 7.70 1.70 0.75 M31AP20051
Serie M 31 80K2L 2 2770 0.80 273 9.70 1.90 0.80 M31AP21050
80K3C 28 2740/650 0.50/0.12 1.70 5.20/1.60 1.30/1.10 0.85/0.60  M31AP30050

80K3L 28 2760/650 0.63/0.15 218 6.70/1.90 1.60/1.30 0.82/0.57  M31AP30051

100K8L 8 670 0.40 5.46 5.40 2.50 0.45 M51AP80051

100K4CB 4 1390 0.80 5.46 8.90 2.00 0.80 M51AP40051

100 100K2CB 2 2800 1.60 5.46 21.00 3.70 0.80 M51AP20051
Serie M 51 100K2L 2 2780 2.00 6.82 23.00 4.30 0.86 M51AP21050
100K3C 28 2820/680 1.25/0.31 436 15.70/3.60 3.10/1.80 0.84/0.60  M51AP30050

100K3L 28 2790/660 1.60/0.39 5.46 21.00/4.00 3.50/2.30 0.86/0.60  M51AP30051

112K8L 8 690 0.63 8.72 8.60 3.40 0.50 M61AP80050

112 112K4C 4 1430 1.25 8.72 20.50 3.60 0.65 M61AP40050
Serie M 61 112K2L 2 2800 3.20 10.92 39.00 6.50 0.88 M61AP21050
112K3L 28 2850/690 2.50/0.62 8.72 33.00/7.30 5.60/3.40 0.85/0.50  M61AP30050

Die Eigenschaften der selbstbremsenden Motoren gehdren zur Servicegruppe M4 (1Am) - RI 40 % - Versorgungsspannung 400 V.
CODES DER ANTRIEBSRADGRUPPEN “DGT", DIE FUR DIE KOPPLUNG MIT DEN PENDELNDEN GETRIEBEMOTOREN “DGP” AUSGELEGT SIND

PENDELNDE GETRIEBEMOTOR “DGT” @ (mm)
GETRIEBEMOTOREN
GroBe 0 DGTTAOM10 DGT2A0M10 = = = = =
GroBe 1 DGT1AOM30 DGT2A0M30 DGT3A0M10 DGT4A0M12 = = =
. DGT5A0M12 (dx) DGT6AOM12 (dx) DGT6A0MG62 (dx)
GroBe 2 = = DGT3A0M30 DGT4A0M32
DGT5A0M22 (sx) DGT6AOM22 (sx) DGT6AOM72 (sx)
GroBe 3 DGT5A0M32 (dx) DGT6A0M32 (dx) DGT6A0M8?2 (dx)
robe = = = =
DGT5A0M42 (sx) DGT6AOMA4?2 (sx) DGT6A0MOI2 (sx)

Die Konfiguration der Radgruppen @ 315 und @ 400 (re) = rechts und (li) = links bezieht sich auf die Anbringungsstelle des angeschweiBten Reaktionsarms. Die Codes
beziehen sich auf die Antriebsrader mit Standardkehlungsbreite. Im Fall von Rddern mit anderen Kehlungen ist im Code der Buchstabe M
durch den Buchstaben P fir das Rad mit maximaler Breite bzw. durch den Buchstaben S fur Rader mit Spezialkehlung zu ersetzen.

MAX. GEWICHTE DER ANTRIEBSRADGRUPPEN “DGT", DIE MIT DEN PENDELNDEN GETRIEBEMOTOREN “DGP"

ANTRIEE?)?[EGRUPPE GETRIE‘I’BEM?TOREN GETRIEBEMQTOREN “DGP” GETRIEBEMQTOREN “DGP” GETR"E,P;GN:STOREN
.DGP"” GROSSE 0 GROSSE 1 GROSSE 2 GROSSE 3
MOTOREN ,DGP” MOTOREN"DGP" MOTOREN “DGP" MOTOREN “DGP" MOTOREN “DGP" MOTOREN “DGP"
GROSSE 71 GROSSE 71 GROSSE 80 GROSSE 80 GROSSE 100 GROSSE 112
125 max. 32 kg max. 36 kg max. 38 kg
160 max. 40 kg max. 44 kg max. 48 kg = = =
200 = max. 54 kg max. 58 kg max. 75 kg max. 83 kg =
250 = max. 73 kg max. 75 kg max. 94 kg max. 102 kg =
315 = = = max. 125 kg max. 133 kg max. 172 kg
400 = = = max. 197 kg max. 205 kg max. 236 kg
400 R = = = max. 197 kg max. 205 kg max. 236 kg

CODES UND GEWICHTE DER LEERLAUF-RADERGRUPPEN ,,DGT*

125 DGTTAOMO0 15.5
160 DGT2A0MO00 23.5
200 DGT3A0MO0 37.5
250 DGT4A0MO00 57.0
315 DGT5A0M00 88.0
400 DGT6AOMO0 152.0
400R DGT6AOMS50 152.0

Die Codes beziehen sich auf die Leerlaufrader mit Standardkehlungsbreite. Im Fall von Rddern mit anderen Kehlungen ist im Code der Buchstabe M durch den Buchstaben
P fur Rader mit maximaler Breite bzw. durch den Buchstaben S fur Rader mit Spezialkehlung zu ersetzen.
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VERSCHIEBBARE MASSEN, A 1 GESCHWINDIGKEIT, AUF BASIS DER KOMBINATION ZWISCHEN DEN BAUTEILEN

DIGKEIT

SERVICEGRUPPE ISO (FEM) “DGT” RADGRUPPE
MOTOREN LEISTUNG | MOTOREN POL M(;TOOL'EEN ODER GETRIEBEMOTOR
. 7.400 7.400 125 031 71K8C 8 0.08 DGT1AOM10 POM2B18AAD
' 14.700 14.700 200 231 80K8C 8 0.12 DGT3A0M30 P2M3B18AAD
7.400 7.400 125 032 71K8C 8 0.08 DGT1AOM10 POM2B28AAD
A 9,800 8.000 160 031 71K8C 8 0.08 DGT2A0M10 POM2B18AAD
14.700 14.700 200 232 80K8L 8 0.16 DGT3A0M30 P2M3B28KAO
21.600 21.600 250 231 80K8L 8 0.16 DGT4AOM32 P2M3B18KAQ
6.700 5.360 s 033 71K8C 8 0.08 DGT1AOM10 POM2B38AAD
7.400 7.400 133 80KSL 8 0.16 DGT1AOM30 P1M3B38KAQ
8.000 6.400 60 032 71K8C 8 0.08 DGT2A0M10 POM2B28AA0
9.800 9.800 132 80KSL 8 0.16 DGT2A0M30 P1M3B28KAQ
9.600 7.600 71K8C 8 0.08 P1M2B18AAD
5 200 131 DGT3AOM10
14.700 14.700 80KSL 8 0.16 P1M3B18KAD
21.600 18.000 80KSL 8 0.16 P2M3B28KAD
250 232 DGT4AOM32  — — —
21.600 21.600 100K8L 8 0.40 P2M5B28KAD
23.300 18.600 315 231 80K8L 8 0.16 DGTSAOM12 (dx) P2M3B18KAO
29.400 29.400 100K8L 8 0.40 DGT5A0M22 (sx) P2M5B18KAQ
7.400 7.400 125 031 71K4CB 4 0.20 DGT1AOM10 POM2B14KAO
6.400 5.100 60 033 71K8C 8 0.08 DGT2A0M10 POM2B38AAO
9.800 8.000 133 80K8L 8 0.16 DGT2A0M30 P1M3B38KAO
14.700 14.700 200 231 80K4CB 4 0.32 DGT3A0M30 P2M3B14KAQ
9.000 7.200 71K8C 8 0.08 P1M2B18AAD

131 DGT4AOM12
18.000 14.400 250 80K8L 8 0.16 P1M3B18KAQ
6.3 21.600 21.600 233 100K8L 8 0.40 DGT4AOM32 P2M5B38KAO
18.600 14.900 315 32 80KSL 8 0.16 DGT5AOM12 (dx) P2M3B28KAO
29.400 29.400 100K8L 8 0.40 DGT5A0M22 (sx) P2M5B28KAO
20.800 16.600 400 231 80K8L 8 0.16 DGT6AOM12 (dx) P2M3B18KAQ
41.400 33.100 100K8L 8 0.40 DGT6AOM22 (sx) P2M5B18KAO

41.400 33.100 DGT6AOM62 (dx)
51700 21400 400 R 231 100K8L 8 0.40 DGTEAOM?2 (50 P2M5B18KAQ
7.400 6.658 125 032 71K4CB 4 0.20 DGT1AOM10 POM2B24KAQ
9.800 8.000 031 DGT2A0M10 POM2B 14KAO

160 - 71KACB 4 0.20

9.800 9.800 131 DGT2A0M30 P1M2B14KAQ
6.000 4.800 71K8C 8 0.08 P1M2B38AAD
133 DGT3AOM10
12.000 9,600 200 80K8L 8 0.16 P1M3B38KAQ
14.700 14.700 232 80KACB 4 032 DGT3A0M30 P2M3B24KA0
g 13.800 11.000 250 132 80K8L 8 0.16 DGT4AOM12 P1M3B28KAO
21.600 21.600 231 80KACB 4 032 DGT4AOM32 P2M3B14KAO
14.600 11.700 315 233 80K8L 8 0.16 DGT5AOM12 (d¥) P2M3B38KAO
29.400 29.400 100K8L 8 0.40 DGT5A0M22 (sx) P2M5B38KAQ
16.300 13.000 200 32 80K8L 8 0.16 DGT6AOM12 (dx) P2M3B28KAO
41.400 33.100 100K8L 8 0.40 DGT6AOM22 (sx) P2M5B28KAO
41.400 33,100 400R 232 100KSL 8 0.40 DGT6A0M62 ((dx) P2M5B28KAO

DGT6AOM72 (sx

Die Daten beziehen sich auf einen einzigen Getriebemotor, im Fall von zwei oder mehr Getriebemotoren ist die verschiebbare Masse mit der Anzahl der eingesetzten
Getriebemotoren zu multiplizieren. Uberpriifen Sie, ob die mittlere Reaktion R med je nach der Nutzungsklasse - b - der Schiene mit den in den Diagrammen auf den
Seiten 12, 13 und 14 angegebenen Werten Ubereinstimmt. Die Werte fir verschiebbare Masse in rot erfordern eine Uberpriifung der mittleren Reaktion R med an jedem
Rad, diese darf die Werte von Rx max nicht wie folgt tberschreiten:

@125 7160 @ 200 @ 250 @ 315 @ 400 @400 R
R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max.
<3.670 kg <4.893 kg <7.340 kg < 10.805 kg <14.679 kg <18.960 kg <30.580 kg
(36 kN) (48 kN) (72 kN) (106 kN) (144 kN) (186 kN) (300 kN)
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VERSCHIEBBARE MASSEN, A 1 GESCHWINDIGKEIT, AUF BASIS DER KOMBINATION ZWISCHEN DEN BAUTEILEN VERSCHIEBBARE MASSEN, MIT 1 GESCHWINDIGKEIT, AUF BASIS DER KOMBINATION ZWISCHEN DEN BAUTEILEN
GESCHWIN VERSCHIEBBI;RE MASSE GETRIEBEMOTOR “DGP”

GESCHWIN- VERSCHIEBBARE MASSE (kg) RADGRUPPE GETRIEBEMOTOR “DGP DATEN SELBSTBREMSENDER MOTOR CODES DER KOMPONENTEN

RADGRUPPE

DIGKEIT

(kg RADGRUPPE it
DIGKEIT i) RADGRUPPE SERVICEGRUPPE 1SO (FEM) DGT MOTOREN
SERVICEGRUPPE 1SO DGT MOTOREN
MOTOREN (FEM) LEISTUNG MOTOREN POL M(",TOOL'EEN ODER GETRIEBEMOTOR LE'?{{‘;NG MOTT\‘(’;‘EN P'\(I{L POLE ANT%‘Z:’;RAD GETR,',‘:—)B:"’V,',OTOR
TYP TYP (N°) (kW) ANTRIEBSRAD “DGP” M4 (1Am) M5 (2m) =) (kW) “DGT"
7.400 6.720 125 033 71K2CB 2 DGT1AOM10 POM2B32KAQ
7.400 6.720 125 033 71K4CB 4 0.20 DGT1AOM10 POM2B34KA0
9.800 8.000 032 71K2CB 2 DGT2A0M10 POM2B22KAQ
9.800 8.000 032 71K4ACB 4 0.20 DGT2A0M10 POM2B24KA0 160 ;
160 9.800 9.800 132 71K2L 2 mit Inverter DGT2A0M30 P1M2B2IKAO
9.800 9.800 132 80K4CB 4 0.32 DGT2A0M30 P1M3B24KA0 1000 9,600 11K2CB ) D 1M2B12KAD
12.000 9.600 131 71K4CB 4 0.20 P1M2B14KA0 ' ' , BT
200 DGT3AOM10 14.700 12.200 200 131 71K2L 2 mit Inverter DGT3AOM10 P1M2B1IKAO
14.700 14.700 80K4CB 4 032 P1M3B14KAO 700 700 BOK2CE ) CbEBKA0
11.200 8.900 133 80K8L 8 0.16 DGT4AOM12 P1M3B38KAD : '
11.200 8.900 133 80KACB 4 DGT4AOM12 P1M3B34KA0
21.600 18.000 250 80K4CB 4 032 P2M3B24KA0
232 DGT4AOM32 21.600 17.200 250 80K2CB 2 P2M3B22KAO
21.600 21.600 100K4CB 4 0.80 P2M5B24KA0 232 , DGT4AOM32
2 21.600 21.600 80K2L 2 mit Inverter P2M3B2IKAO
0 23.300 18600 315 231 sokach 4 032 DGTSAOM12 () PZM3BIAKAD 23.300 18.600 80K2CB 2 PIM3B12KAO
29.400 29.400 100K4CB 4 0.80 DGT5A0M22 (sx) P2M5B14KAQ : : : DGTSAOMI2 (dX) ooy ioon i
DGTEAON2 (69 29.400 23.700 315 231 80K2L 2 mit Inverter 0.80 DOTSAOM22 (50 P2M3B1IKAQ
33.100 26.500 233 100K8L 8 0.40 DGT6AOM22 (sx) P2M5B38KAQ 29.400 29.400 100K2CB 2 1.60 P2M5B12KAQ
400
DGT6AOM12 (dx)
42.800 41300 331 112K8L 8 0.63 ngﬁgm% (g:)) P3MEB18AAD 33.100 26.500 233 100K4CB 4 0.80 DGT6AOM22 (51) P2M5B34KA0
400
DGT6AOM32 (dx)
33.100 - 233 100K8L 8 0.40 ngﬁgm% (((3:)) P2M5B38KAO 42.800 41.300 331 112K4C 4 1.25 DGTBAOMA2 (5x) P3M6B14AA0
400 R
DGT6AOMS62 (dx)
51.600 41.300 331 112K8L 8 0.63 Bgirfgﬁg’\l\ﬁlgg (((::)) P3M6B18AAD 33.100 26.500 233 100K4CB 4 0.80 DGTGAOM72 (sx) P2M5B34KA0
400 R
7.400 7.400 125 031 71K2CB 2 0.40 DGT1AOM10 POM2B12KA0 51700 41300 331 112K4C 4 125 gg‘;ﬁgmg% (((51:)) P3M6B14AAD
8.000 6.400 6 033 71KACB 4 0.20 DGT2A0M10 POM2B34KA0 6700 560 — ) 040 POM2B42KAD
9.800 9.800 133 80K4CB 4 032 DGT2A0M30 P1M3B34KA0 ' - 034 , ’ DGT1AOM10
7.400 6.700 125 71K2L 2 mit Inverter 0.50 POM2BA4IKAQ
9.600 7.600 132 71K4CB 4 0.20 P1M2B24KA0
DGT3AOM10 7.400 6.700 134 80K2CB 2 0.63 DGT1AOM30 P1M3B42KA0
14.700 12.200 200 80K4CB 4 032 P1M3B24KAO 2,000 6,400 T1K2CB ) 040 SOV2B3IKAD
14.700 14.700 231 80K2CB 2 0.63 DGT3A0M30 P2M3B12KA0 : . 033 , i DGT2A0M10
9.800 8.000 160 71K2L 2 mit Inverter 0.50 POM2B3IKAQ
11.200 9.000 71K4CB 4 0.20 P1M2B14KAO
131 DGT4AOM12 9.800 9.800 133 80K2CB 2 0.63 DGT2A0M30 P1M3B32KA0
12,5 18.000 14.400 250 80KACB 4 032 P1M3B14KAO 9,600 600 11K2CB ) 0.40 B1M2B22KA0
21.600 21.600 233 100K4CB 4 0.80 DGT4A0M32 P2M5B34KA0 - - - -
12.000 9.600 71K2L 2 mit Inverter 0.50 P1M2B2IKAQ
18.600 14.900 s 232 80K4CB 4 032 DGTSAOM12 (dx) P2M3B24KA0 14700 000 200 132 S0K2CB ) 063 DGT3AOM10 PIM3822KA0
29.400 29.400 100K4CB 4 0.80 DGT5A0M22 (sx) P2M5B24KA0 )
14.700 14.700 80K2L 2 mit Inverter 0.80 PTM3B2IKAO
20800 16.600 400 231 sokach 4 032 DGT6AOM12 (¢ PZM3BTAKAD 5 11.200 8.900 71K2CB 2 0.40 PIM2B12KAO
41400 33100 100K4CB 4 0.80 DGTEAOM22 (sx) P2M5B14KAO - - - -
13.800 11.000 131 71K2L 2 mit Inverter 0.50 DGT4AOM12 P1M2B1IKAO
52 600 42100 400R 231 100K4CB 4 0.80 DGTGAOM62 (d) ) y15814¢ a0 220
: DGTEAOM72 (sx) 17.200 13.800 80K2CB 2 0.63 P1M3B12KA0
7.400 6.656 125 032 71K2CB 2 0.40 DGTTAOM10 POM2B22KA0 21.600 21.600 233 100K2CB 2 1.60 DGT4AOM32 PZMSB32KAD
9.800 8.000 031 DGT2A0M10 POM2B12KAO 18.600 14.900 80K2CB 2 0.63 DGTsAOMT (60 P2M3B22KA0
9800 9.800 160 131 71K2CB 2 040 DGT2AOM30 PIM2B12KAO 23.700 18.900 315 232 80K2L 2 mit Inverter 0.80 DCToAoM22 (o) PM3B2KAO
12,000 9.600 200 133 80K4CB 4 0.32 PGT3AOMTO P1M3B34KA0 20.800 16.600 80K2CB 2 0.63 T 2 PZM3B12KAD
14.700 14.700 232 80K2CB 2 0.63 DGT3A0M30 P2M3B22KAQ 26.500 21.200 400 231 80K2L 2 mit Inverter 0.80 DGT6AOM22 (SX) P2M3B1IKAO
10 13.800 11.000 250 132 80KACB 4 032 DGT4AOM12 P1M3B24KA0 41.400 33.100 100K2€CB 2 1.60 P2M5B12KA0
21.600 21.600 231 80K2CB 2 0.63 DGT4AOM32 P2M3B12KAQ 53000 42400 e e 100K2CB 2 1.60 DGT6AOM62 (dx) P2M5B12KAO
14.600 11.600 tis )53 80KACB 4 032 DGT5AOMI2 () P2M3B34KAQ 66 200 53 000 100K2L 2 mit Inverter 2.00 DGT6A0M?72 (sx) P2M5B1IKAO
29.400 29.400 100K4CB 4 0.80 DGT5A0M22 (sx) P2M5B34KAQ
16.300 13.000 100 232 80K4CB 4 0.32 DGT6AOM12 (dx) P2M3B24KAO
41.400 33.100 100K4CB 4 0.80 DGT6AOM22 (sx) P2M5B24KAQ
41.400 33.100 400R 232 100K4CB 4 0.80 DGT6A0M62 ((dx) PIMSB24KAO

DGT6AOM72 (sx)

Die Daten beziehen sich auf einen einzigen Getriebemotor, im Fall von zwei oder mehr Getriebemotoren ist die verschiebbare Masse mit der Anzahl der eingesetzten
Getriebemotoren zu multiplizieren. Uberpriifen Sie, ob die mittlere Reaktion R med je nach der Nutzungsklasse - b - der Schiene mit den in den Diagrammen auf den
Seiten 12, 13 und 14 angegebenen Werten Ubereinstimmt. Die Werte fiir verschiebbare Masse in rot erfordern eine Uberpriifung der mittleren Reaktion R med an jedem
Rad, diese darf die Werte von Rx max nicht wie folgt tiberschreiten:

Die Daten beziehen sich auf einen einzigen Getriebemotor, im Fall von zwei oder mehr Getriebemotoren ist die verschiebbare Masse mit der Anzahl der eingesetzten
Getriebemotoren zu multiplizieren. Uberpriifen Sie, ob die mittlere Reaktion R med je nach der Nutzungsklasse - b - der Schiene mit den in den Diagrammen auf den
Seiten 12, 13 und 14 angegebenen Werten Ubereinstimmt. Die Werte fir verschiebbare Masse in rot erfordern eine Uberpriifung der mittleren Reaktion R med an jedem
Rad, diese darf die Werte von Rx max nicht wie folgt tberschreiten:

@125 @160 @ 200 @ 250 @315 @ 400 @ 400 R @125 @160 @ 200 @ 250 @ 315 @ 400 @ 400 R
R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max.
<3.670 kg <4.893 kg <7.340 kg <10.805 kg <14.679 kg <18.960 kg <30.580 kg <3.670 kg <4.893 kg <7.340 kg <10.805 kg <14.679 kg <18.960 kg <30.580 kg

(36 kN) (48 kN) (72 kN) (106 kN) (144 kN) (186 kN) (300 kN) (36 kN) (48 kN) (72 kN) (106 kN) (144 kN) (186 kN) (300 kN)
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VERSCHIEBBARE MASSEN, A 2 GESCHWINDIGKEIT, AUF BASIS DER KOMBINATION ZWISCHEN DEN BAUTEILEN

GESCHWIN-
DIGKEIT

VERSCHIEBBARE MASSE (kg)

RADGRUPPE

“DGT” RADGRUPPE
MOTOREN SERVICEGRUPPE IS0 (FEM) baT LEISTUNG | MOTOREN M(:,TOOL';EN ODER GETRIEBEMOTOR
ANTRIEBSRAD “DGP”
7.400 7.400 71K3L 28 0.40/0.09 POM2B13KAQ
125 031 - DGT1IAOMI0 ——
12.5/3.2 7.400 7.400 71K2L 2 mit Inverter 0.50 POM2B1IKAO
14.700 14.700 200 231 80K3C 28 0.50/0.12 DGT3A0M30 P2M3B13AA0
7.400 6.656 s 032 71K3L 2/8 0.40/0.09 DGT1AOM10 POM2B23KA0
7.400 6.656 71K2L 2 mit Inverter 0.50 POM2B2IKAO
9.800 8.000 031 DGT2A0M10 POM2B13KAQ
160 71K3L 28 0.40/0.09
16/4 9.800 9.800 131 DGT2A0M30 P1M2B13KAQ
14.700 14.700 200 232 80K3C 28 0.50/0.12 DGT3A0M30 P2M3B23AA0
21.600 17.200 80K3C 28 0.50/0.12 P2M3B13AAO
250 231 DGT4A0M32
21.600 21.600 80K3L 28 0.63/0.15 P2M3B13KAQ
7.400 6.720 71K3L 28 0.40/0.09 POM2B33KAQ
125 033 - DGTIAOMI0 ———
7.400 6.720 71K2L 2 mit Inverter 0.50 POM2B3IKAO
9.800 8.000 160 032 71K3L 28 0.40/0.09 DGT2A0M10 POM2B23KA0
9.800 9.800 132 71K2L 2 mit Inverter 0.50 DGT2A0M30 P1M2B2IKAO
12.000 9.600 131 71K3L 28 0.40/0.09 P1M2B13KAQ
14.700 12.000 71K2L 2 mit Inverter 0.50 P1M2B1IKAO
200 DGT3AOM10 ———
14.700 12.000 80K3C 2/8 0.50/0.12 PIM3B13AA0
20/5 14.700 14.700 80K3L 28 0.63/0.15 P1M3B13KAO
17.200 13.700 80K3C 28 0.50/0.12 P2M3B23AA0
21.600 17.200 250 232 80K3L 28 0.63/0.15 DGT4A0M32 P2M3B23KA0
21.600 21.600 80K2L 2 mit Inverter 0.80 P2M3B2IKAO
18.500 14.800 80K3C 28 0.50/0.12 P2M3B13AAO
23.300 18.600 80K3L 28 0.63/0.15 DGTSAOM12 (dx) P2M3B13KAQ
315 231 - e
29.400 23.700 80K2L 2 mit Inverter 0.80 DGT5A0M22 (sx) P2M3B1IKAO
29.400 29.400 100K3C 28 1.25/0.31 P2M5B13AAO
6.700 5.360 71K3L 28 0.40/0.09 POM2B43KAQ
034 - DGT1AOM10
7.400 6.700 125 71K2L 2 mit Inverter 0.50 POM2B4IKAO
7.400 6.700 134 80K3C 28 0.50/0.12 DGT1AOM30 P1M3B43AA0
8.000 6.400 71K3L 28 0.40/0.09 POM2B33KAO
033 - DGT2A0M10
9.800 8.000 160 71K2L 2 mit Inverter 0.50 POM2B3IKAQ
9.800 9.800 133 80K3C 2/8 0.50/0.12 DGT2A0M30 P1M3B33AA0
9.600 7.600 71K3L 28 0.40/0.09 P1M2B23KAO
12.000 9,600 71K2L 2 mit Inverter 0.50 P1M2B2IKAO
12.000 9.600 200 132 80K3C 2/8 0.50/0.12 DGT3A0M10 P1M3B23AA0
14.700 12.000 80K3L 28 0.63/0.15 P1M3B23KA0
14.700 14.700 80K2L 2 mit Inverter 0.80 P1M3B2IKAO
11.200 9,000 71K3L 28 0.40/0.09 P1M2B13KAQ
13.800 11.000 71K2L 2 mit Inverter 0.50 P1IM2B1IKAO
25/6.3 131 DGT4AOM12
13.800 11.000 250 80K3C 28 0.50/0.12 P1M3B13AAO
17.200 13.800 80K3L 28 0.63/0.15 P1M3B13KAQ
21.600 21.600 233 100K3C 2/8 1.25/0.31 DGT4A0M32 P2M5B33AA0
14.800 11.900 80K3C 28 0.50/0.12 P2M3B23AA0
18.600 14.900 80K3L 218 0.63/0.15 DGT5AOM12 (dx) P2M3B23KA0
315 232 -
23.700 18.900 80K2L 2 mit Inverter 0.80 DGT5A0M22 (sx) P2M3B2IKAO
29.400 29.400 100K3C 218 1.25/0.31 P2M5B23AA0
20.800 16.600 80K3L 28 0.63/0.15 P2M3B13KAO
) DGT6AOM12 (dx)
26.500 21.200 400 231 80K2L 2 mit Inverter 0.80 DGTBAOM22 (sx) P2M3B1IKAO
41.400 33.100 100K3C 2/8 1.25/0.31 P2M5B13AA0
41.400 33.100 100K3C 28 1.25/0.31 P2M5B13AAO
DGT6AOM62 (dx)
53 000 42 400 400 R 231 100K3L 28 1.60/0.39 DGTBAOM72 (5x) P2M5B13KAQ
66 200 53000 100K2L 2 mit Inverter 2.00 P2M5B1IKAQ

Die Daten beziehen sich auf einen einzigen Getriebemotor, im Fall von zwei oder mehr Getriebemotoren ist die verschiebbare Masse mit der Anzahl der eingesetzten
Getriebemotoren zu multiplizieren. Uberpriifen Sie, ob die mittlere Reaktion R med je nach der Nutzungsklasse - b - der Schiene mit den in den Diagrammen auf den
Seiten 12, 13 und 14 angegebenen Werten Ubereinstimmt. Die Werte fir verschiebbare Masse in rot erfordern eine Uberprifung der mittleren Reaktion R med an jedem
Rad, diese darf die Werte von Rx max nicht wie folgt tGberschreiten:

@125
R med. < Rx max.
<3.670 kg
(36 kN)

@160
R med. < Rx max.
<4.893 kg
(48 kN)

@ 200
R med. < Rx max.
<7.340 kg
(72 kN)

@ 250
R med. < Rx max.
< 10.805 kg
(106 kN)

315
R med. < Rx max.
<14.679 kg
(144 kN)

@ 400
R med. < Rx max.
< 18.960 kg
(186 kN)

@400 R
R med. < Rx max.
<30.580 kg
(300 kN)
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VERSCHIEBBARE MASSEN, A 2 GESCHWINDIGKEIT, AUF BASIS DER KOMBINATION ZWISCHEN DEN BAUTEILEN

T E————
MOTOREN | SERVICEGRUPPEISO (FEM) DGT LEISTUNG | MOTOREN M‘;TOOL'EEN RADGRUPPE | GETRIEBEMOTOR
i [ waom [ wam | owm | ™| ™ o | w0 | oce
5.200 4.160 021 71K3L 28 0.40/0.09 DGTIAOM10 POM2A13KAO
6.500 5.200 71K2L 2 mit Inverter 0.50 PIM2ATIKAD
6.500 5.200 125 80K3C 28 0.50/0.12 PIM3AT3AAQ
7.400 6.656 21 80K3L 28 0.63/0.15 DGTTAOM30 PIM3AT3KAO
7.400 6.656 80K2L 2 mit Inverter 0.80 PIM3ATIKAO
6.300 5.000 71K3L 28 0.40/0.09 POM2B43KAO
7.900 6.300 034 71K2L 2 con Inverter 0.50 DGT2AOMTO POM2B4IKAO
7.900 6.300 160 80K3C 28 0.50/0.12 PIM3B43AA0
9.800 8.000 134 80K3L 28 0.63/0.15 DGT2A0M30 P1M3B43KAO
9.800 9.800 80K2L 2 mit Inverter 0.80 P1M3BAIKAO
7.600 6.000 71K3L 28 0.40/0.09 P1M2B33KA0
9.600 7.600 71K2L 2 mit Inverter 0.50 P1M2B3IKAO
9.600 7.600 200 133 80K3C 28 0.50/0.12 DGT3AOM10 P1M3B33AA0
12,000 9.600 80K3L 28 0.63/0.15 P1M3B33KAO
14.700 12.000 80K2L 2 mit Inverter 0.80 P1M3B3IKAQ
318 14.700 14.700 21 100K3C 28 1.25/0.31 DGT3AOM30 P2M5AT3AA0
10.800 8.600 71K2L 2 mit Inverter 0.50 P1M2B2IKAO
10.800 8.600 80K3C 28 0.50/0.12 P1M3B23AA0
13.500 10.800 250 132 80K3L 28 0.63/0.15 DGT4AOM12 P1M3B23KA0
17.200 13.700 80K2L 2 mit Inverter 0.80 P1M3B2IKAO
21.600 21.600 234 100K3C 28 1.25/0.31 DGT4AOM32 P2M5BA3AAD
14.600 11,600 80K3L 28 0.63/0.15 P2M3B33KAO
18,500 14.800 s 233 80K2L 2 mit Inverter 0.80 DGTSAOM12 (d)  P2M3B3IKAD
28.900 23.100 100K3C 28 1.25/0.31 DGTSAOM22 () P2MS5B33AA0
29.400 29.400 100K3L 28 1.60/0.39 P2M5B33KAO
20.700 16.500 80K2L 2 mit Inverter 0.80 P2M3B2IKAO
32.300 25.800 400 232 100K3C 28 1.25/0.31 ngﬁgmg ((‘::)) P2MS5B23AA0
41.400 33.100 100K3L 28 1.60/0.39 P2M5B23KAQ
32.300 - 100K3C 28 1.25/0.31 P2M5B23AA0
41.400 33,100 400R 232 100K3L 28 1.60/0.39 Bg‘;ﬁgm% ((‘:;)) P2M5B23KA0
51700 41300 100K2L 2 mit Inverter 2.00 P2M5B2IKAO
4,200 3.360 71K3L 28 0.40/0.09 POM2A23KAO
5250 4.200 ik 71K2L 2 mit Inverter 0.50 DGTTAOM10 POM2A2IKAO
5.250 4.200 125 80K3C 28 0.50/0.12 PIM3A23AA0
6.695 5.356 122 80K3L 28 0.63/0.15 DGTTAOM30 PIM3A23KAO
7.400 6.720 80K2L 2 mit Inverter 0.80 PIM3A2IKAO
5.000 4.000 021 71K3L 28 0.40/0.09 DGT2A0M10 POM2A13KAO
6.300 5.000 71K2L 2 mit Inverter 0.50 PIM2ATIKAO
6.300 5.000 160 ” 80K3C 28 0.50/0.12 DGT2A0M30 PIM3AT3AA0
7.900 6.300 80K3L 28 0.63/0.15 PIM3A13KAO
10.000 8.000 80K2L 2 mit Inverter 0.80 PIM3ATIKA
7.600 6.000 71K2L 2 mit Inverter 0.50 PIM2BAIKAO
7.600 6.000 80K3C 28 0.50/0.12 P1M3B43AA0
9.400 7.600 200 134 80K3L 28 0.63/0.15 DGT3AOM10 P1M3B43KAO
12.000 9.600 80K2L 2 mit Inverter 0.80 PIM3BAIKAO
14.700 14.700 222 100K3C 28 1.25/0.31 DGT3A0M30 PIM5A23AA0
10.800 8.600 80K3L 28 0.63/0.15 P1M3B33KA0
13.500 10.800 250 L 80K2L 2 mit Inverter 0.80 DG P1M3B3IKAO
40/10 21.600 17.200 21 100K3C 28 1.25/0.31 S PIM5AT3AA0
21,600 21.600 100K3L 28 1.60/0.39 P2M5AT3KAO
11,600 9.300 80K3L 28 0.63/0.15 P2M3B43KAO
14.800 11.900 80K2L 2 mit Inverter 0.80 P2M3BAIKAO
23.000 18.400 315 234 100K3C 28 1.25/0.31 Bgzﬁ%mg ((‘::)) P2M5BA3AAO
29.400 23.700 100K3L 28 1.60/0.39 P2M5BA3KAO
29.400 29.400 100K2L 2 mit Inverter 2.00 P2MSBAIKAO
13.000 10.400 80K3L 28 0.63/0.15 P2M3B33KAO
16.500 13.200 80K2L 2 mit Inverter 0.80 P2M3B3IKAQ
25.800 20.600 233 100K3C 28 1.25/0.31 ngﬁgmg ((S:)) P2MS5B33AA0
33,100 26.400 400 100K3L 28 1.60/0.39 P2M5B33KAO
41300 33.100 100K2L 2 mit Inverter 2.00 P2M5B3IKAO
DGT6AOM32 (dx)
42.800 41300 331 112K3L 28 2.50/0.62 DeToAOMI g PMEBI3KAO
33,100 26.400 233 100K3L 28 1.60/0.39 DGT6AOM62 (dx)  P2M5B33KAO
41300 33.100 400 R 100K2L 2 mit Inverter 2.00 DGTEAOM72 () P2MSB3IKAO
51600 41300 331 112K3L 28 2.50/0.62 DGT6AOMS2 (d)  P3MBB13KAO
66 000 52800 112K2L 2 mit Inverter 3.20 DGT6AOMI2 () P3MBB1IKAO

Die Daten beziehen sich auf einen einzigen Getriebemotor, im Fall von zwei oder mehr Getriebemotoren ist die verschiebbare Masse mit der Anzahl der eingesetzten
Getriebemotoren zu multiplizieren. Uberpriifen Sie, ob die mittlere Reaktion R med je nach der Nutzungsklasse - b - der Schiene mit den in den Diagrammen auf den
Seiten 12, 13 und 14 angegebenen Werten Ubereinstimmt. Die Werte fiir verschiebbare Masse in rot erfordern eine Uberpriifung der mittleren Reaktion R med an jedem
Rad, diese darf die Werte von Rx max nicht wie folgt tberschreiten:

@125
R med. < Rx max.
<3.670 kg
(36 kN)

@160
R med. < Rx max.
<4.893 kg
(48 kN)

@ 200
R med. < Rx max.
<7.340 kg
(72 kN)

@ 250
R med. < Rx max.
< 10.805 kg
(106 kN)

@315
R med. < Rx max.
< 14.679 kg
(144 kN)

@ 400
R med. < Rx max.
< 18.960 kg
(186 kN)

@ 400 R
R med. < Rx max.
< 30.580 kg
(300 kN)
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VERSCHIEBBARE MASSEN, A 2 GESCHWINDIGKEIT, AUF BASIS DER KOMBINATION ZWISCHEN DEN BAUTEILEN

DIGKEIT e " RADGRUPPE
motoren | SERVICEGRUPPEISO (FEM) baT LEISTUNG | MOTOREN M?,LOL';EN ODER GETRIEBEMO-
ANTRIEBSRAD “DGP”
3.300 2640 71K3L 28 0.40/0.09 POM2A33KAO
4125 3.300 023 71K2L 2 mit Inverter 0.50 DGTIAOM10 POM2A3IKAO
4125 3.300 125 80K3C 28 0.50/0.12 P1M3A33AA0
5.197 4.157 123 80K3L 28 0.63/0.15 DGT1AOM30 PIM3A33KAO
6.600 5280 80K2L 2 mit Inverter 0.80 PIM3A3IKAQ
5.000 4.000 022 71K2L 2 mit Inverter 0.50 DGT2A0M10 POM2A2IKAQ
5.000 4.000 60 80K3C 28 0.50/0.12 PTM3A23AA0
6.300 5.000 122 80K3L 28 0.63/0.15 DGT2A0M30 P1M3A23KAO
8.000 6.300 80K2L 2 mit Inverter 0.80 PIM3A2IKAD
6.000 4.800 71K2L 2 mit Inverter 0.50 PIM2ATIKAO
7.600 6.000 121 80K3L 28 0.63/0.15 DGT3AOM10 PIM3A13KAQ
9.400 7.600 200 80K2L 2 mit Inverter 0.80 PIM3ATIKAQ
14700 12.000 100K3C 28 1.25/0.31 P2MS5A33AA0
14.700 14700 223 100K3L 28 1.60/0.39 DGT3AOM30 P2M5A33KAO
8.600 6.900 80K3L 28 0.63/0.15 P1M3B43KAO
10.800 8.600 134 80K2L 2 mit Inverter 0.80 DGT4AOM12 P1M3BAIKA
501125 17.200 13.800 250 100K3C 28 1.25/0.31 P2MS5A23AA0
21,600 17.200 pyy) 100K3L 28 1.60/0.39 DGT4AOM32 PIM5A23KA0
21,600 21,600 100K2L 2 mit Inverter 2.00 P2M5A2IKAD
9.200 7.400 80K3L 28 0.63/0.15 PIM3AT3KAO
11.800 9.400 o 80K2L 2 mit Inverter 0.80 DGTSAOMI2 (dx)  P2M3ATIKAD
18.400 14.700 115 100K3C 28 1.25/0.31 DGTSAOM22 (5x)  P2MSAT3AAQ
23.600 18.900 100K3L 28 1.60/0.39 PIMS5A13KAO
DGT5AOM32 (d)
29.400 29.400 333 112K3L 28 2.50/0.62 DoToAOMA? (6 P3MBB33KAD
20.700 16.600 100K3C 28 1.25/0.31 PIM5BA3AA
26.500 21.200 234 100K3L 28 1.60/0.39 ng’j\gmg ((‘::)) P2M5BA3KAO
33.000 26.400 400 100K2L 2 mit Inverter 2.00 P2MSBAIKAO
41.200 33.000 132 112K3L 28 2.50/0.62 DGT6AOM32 (dx)  P3MBB23KAO
42,800 42.200 112K2L 2 mit Inverter 3.20 DGTGAOM42 () P3M6B2IKAO
. DGT6AOM62 (d)
33.000 26.400 o 234 100K2L 2 mit Inverter 2.00 DoToAOM s 6 PAMSBAKAD
41.200 33,000 132 112631 28 2.50/0.62 DGT6AOMS2 () P3M6B23KAO
52.700 42.100 112K2L 2 mit Inverter 3.20 DGT6AOM92 (sx)  P3MEB2IKAO
2600 2.080 71K3L 28 0.40/0.09 POM2A43KA0
3.250 2,600 024 71K2L 2 mit Inverter 0.50 DGT1AOM10 POM2A4IKAO
3.250 2,600 125 80K3C 28 0.50/0.12 PIM3A43AA0
4,095 3.276 124 80K3L 28 0.63/0.15 DGT1AOM30 PIM3A43KAO
5.200 4.160 80K2L 2 mit Inverter 0.80 PIM3A4IKAO
5.000 4.000 80K3L 28 0.63/0.15 P1M3A33KA0
6.300 5.000 160 123 80K2L 2 mit Inverter 0.80 DGT2A0M30 PIM3A3IKAO
6.000 4.800 80K3L 28 0.63/0.15 P1M3A23KA0
7.600 6.000 200 &2 80K2L 2 mit Inverter 0.80 LEEI P1M3A2IKAQ
12.000 9.600 100K3C 28 1.25/0.31 PIM5A43AAO
14.700 12.000 224 100K3L 28 1.60/0.39 DGT3AOM30 P2MS5A43KAD
6.900 5,500 80K3L 28 0.63/0.15 PIM3A13KAO
8.600 6.900 121 80K2L 2 mit Inverter 0.80 DGT4AOM12 PIM3A1IKAO
63/16 13.500 10.800 250 100K3C 28 1.25/0.31 PIM5A33AA0
17.200 13.800 223 100K3L 28 1.60/0.39 DGT4AOM32 P2MS5A33KA0
21.600 17.200 100K2L 2 mit Inverter 2.00 PIMSA3IKAQ
14600 11.700 100K3C 28 1.25/0.31 P2M5A23AA0
18.700 14900 222 100K3L 28 1.60/0.39 gggﬁgmg ((‘::)) P2MS5A23KA0
23.400 18.700 315 100K2L 2 mit Inverter 2.00 PIM5A2IKAO
29.300 23.500 334 112K3L 28 2.5000.62 DGTSAOM32 () P3M6BA3KAD
29.400 29.400 112K2L 2 mit Inverter 3.20 DGTSAOMA2 () P3M6BAIKAO
16.400 13.100 1 100K3C 28 1.25/0.31 DGT6AOMI2 (dx)  P2MSAT3AAQ
21.000 16.800 100 100K3L 28 1.60/0.39 DGT6AOM22 () P2MSAT3KAO
32.800 26.200 333 112K3L 28 2.5000.62 DGT6AOM32 () P3M6B33KA0
42.000 33.600 112K2L 2 mit Inverter 3.20 DGT6AOM42 () P3M6B3IKAO
32.800 26,200 00k 333 112K3L 28 2.5010.62 DGT6AOMS2 (d)  P3MBB33KAO
42.000 33.600 112K2L 2 mit Inverter 3.20 DGT6A0MO2 (sx) P3M6B3IKAQ

Die Daten beziehen sich auf einen einzigen Getriebemotor, im Fall von zwei oder mehr Getriebemotoren ist die verschiebbare Masse mit der Anzahl der eingesetzten
Getriebemotoren zu multiplizieren. Uberpriifen Sie, ob die mittlere Reaktion R med je nach der Nutzungsklasse - b - der Schiene mit den in den Diagrammen auf den
Seiten 12, 13 und 14 angegebenen Werten Ubereinstimmt. Die Werte fiir verschiebbare Masse in rot erfordern eine Uberpriifung der mittleren Reaktion R med an jedem
Rad, diese darf die Werte von Rx max nicht wie folgt Uberschreiten:

@125 @160 @ 200 @ 250 @315 @ 400 @ 400 R
R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max.
<3.670 kg <4.893 kg <7.340 kg <10.805 kg <14.679 kg <18.960 kg <30.580 kg

(36 kN) (48 kN) (72 kN) (106 kN) (144 kN) (186 kN) (300 kN)
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VERSCHIEBBARE MASSEN, A 2 GESCHWINDIGKEIT, AUF BASIS DER KOMBINATION

DIGKEIT e " RADGRUPPE
MOTOREN SERVICEGRUPPE 15O (FEM) ber LEISTUNG | MOTOREN M?,TOOL'EEN ODER GETRIEBEMOTOR
ANTRIEBSRAD “DGP"
Ma (1Am) | W5 G (k)
2.500 2.000 71K3L 28 0.40/0.09 POM2A43KAO0
024 - DGT2A0M10  ———
3.200 2.500 71K2L 2 mit Inverter 0.50 POM2A4IKAD
3.200 2.500 160 80K3C 2/8 0.50/0.12 P1M3A43AA0
4.000 3.200 124 80K3L 28 0.63/0.15 DGT2A0M30 PIM3A43KA0
5.000 4.000 80K2L 2 mit Inverter 0.80 PIM3A4IKAD
5.400 4300 80K3L 28 0.63/0.15 PIM3A23KA0
122 . DGT4AOM12
6.900 5.500 80K2L 2 mit Inverter 0.80 P1M3A2IKAQ
80120 10.800 8.600 250 100K3C 28 1.25/0.31 P2M5A43AAQ
13.500 10.800 224 100K3L 28 1.60/0.39 DGT4A0M32 P2M5A43KA0
17.200 13.800 100K2L 2 mit Inverter 2.00 P2M5A41KAD
16.500 13.200 100K3L 28 1.60/0.39 DGT6AOM12 (dx) P2M5A23KA0
222 . T
20.600 16.500 400 100K2L 2 mit Inverter 2.00 DGT6AOM22 (sx) P2M5A2IKAQ
25.800 20.600 334 112K3L 2/8 2.50/0.62 DGT6AOM32 (dx)  P3M6B43KAD
33.000 26.400 112K2L 2 mit Inverter 3.20 DGT6AOMA42 (sx) P3M6B4IKAQ
) DGT6AOMS8?2 (dx)
33.600 26.900 400 R 334 112K2L 2 mit Inverter 3.20 DGTEAOMS92 (5x) P3M6B4IKAQ

Die Daten beziehen sich auf einen einzigen Getriebemotor, im Fall von zwei oder mehr Getriebemotoren ist die verschiebbare Masse mit der Anzahl der eingesetzten
Getriebemotoren zu multiplizieren. Uberpriifen Sie, ob die mittlere Reaktion R med je nach der Nutzungsklasse - b - der Schiene mit den in den Diagrammen auf den
Seiten 12, 13 und 14 angegebenen Werten Gbereinstimmt. Die Werte fiir verschiebbare Masse in rot erfordern eine Uberpriifung der mittleren Reaktion R med an jedem
Rad, diese darf die Werte von Rx max nicht wie folgt tUberschreiten:

@125 @ 160 @ 200 @ 250 @ 315 @ 400 @ 400 R
R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max. R med. < Rx max.
<3.670 kg <4.893 kg <7.340 kg <10.805 kg <14.679 kg <18.960 kg <30.580 kg
(36 kN) (48 kN) (72 kN) (106 kN) (144 kN) (186 kN) (300 kN)
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MIT BEISPIELEN VERSEHENE ANLEITUNG FUR DIE
AUSWAHL DER LAUFVORRICHTUNGEN FUR KRANE

Fur die richtige Auswahl des Laufvorrichtungen mussen alle funktionellen Parameter festgestellt werden, die deren Einsatzgrenzen bestimmen, und dabei mussen folgende
Faktoren definiert bzw. Uberprift werden (siehe Fallbeispiele einiger , Grenzen”, die unten nur zu Informationszwecken angefuhrt sind):

1. Die funktionellen Daten festlegen: Nenntragkraft (kg), Laufgeschwindigkeit (m/Min. Bei 1 oder 2 Geschwindigkeiten) und Servicegruppe ISO (FEM);

2. Feststellen: Das Eigengewicht (Gewicht = kg) des betreffenden Krans oder des betreffenden Wagens inklusive eventueller Zubehorteile (Schaltkasten, elektrische Anlage,
Usw.);

3. Feststellen: im Fall eines Krans das Gewicht (kg) des Flaschenzugs/Wagens bzw. Wagen/Seilwinde, oder im Fall von Wagen eventuelle bewegliche Massen (Unterflasche,
Usw.);

4. Berechnen: die zu verschiebende Gesamtmasse bzw. die Nenntragkraft + die Eigengewichte (Krangewicht, Gewicht des Wagens, usw.);

5. Feststellen: die Anzahl von Antriebsrédern, die fir das Laufen der zu verschiebenden Gesamtmasse funktionell notwendig sind;

6. Berechnen: die Masse, welche jedes Antriebsrad verschieben muss (oder das Verhaltnis zwischen Gesamtmasse und der Anzahl an Antriebsradgruppen);

7. Uberpriifen: Die maximalen, mindesten und mittleren Reaktionen (kg) auf den Rédern unter Beriicksichtigung der Anndherungen/Exzentrizititen der Last;

8. Uberprifen: die Ubereinstimmung der Breite der Kontaktflache je nach Schienentyp, auf dem die Rader laufen.

. Beispiel Briickenkran mit einem Trager - Tragkraft 5 t - Spurweite 16 m

.Nenntragkraft P = 5.000 kg; 2 Kranlaufgeschwindigkeiten = 40/10 m/Min.; Servicegruppe ISO M4 (FEM 1Am)
. Eigengewicht Kran + Zubehérteile: M1 = 2.500 kg

. Gewicht Flaschenzug + Wagen: M2 = 500 kg

4.Zu verschiebende Gesamtmasse: 5.000 + 2.500 + 500 = 8.000 kg

5. Antriebslaufvorrichtungen: n° 2

6. Zu verschiebende Masse pro Antriebsrad: 8.000 / 2 = 4.000 kg

WN = -

Auf Grundlage der vorgewahlten Geschwindigkeit und der Berechnung der zu verschiebenden Masse fir jedes Antriebsrad werden aus der Tabelle von Seite 33 folgende
Komponenten ermittelt:

NENNGE- RADGRUPPE — DATEN SELBSTBREMSENDE R SR R T

SCHWIN- VERSCHIEBBARE MASSE (kg) RAD MOTOREN

DIGKEIT | NACH SERVICEGRUPPE ISO M4 “DGT" MOTOREN
; (FEM 1 Am) BETRAGT GETRIEBE MOTOREN POLE o RADGRUPPE | GETRIEBEMOTOR
(m/min) TYP TYP (N°) fm MOTOR “DGT DGP

40/10 4.200 > di 4.000 da traslare 125 71K3L 0.40/0.09 DGT1AOM10 POM2A23KA0

Nun muss die Eignung des ausgewdahlten Rades @ 125 bezuglich der von diesem zuléssigen Reaktionen und bezuglich des Schienentyps Uberpriift werden:
7. Reaktionen auf den Radern, berechnet wie auf Seite 12 illustriert, fir Spurweite ,S” = 16.000 mm unter Annahme einer Annaherung ,a"” = 1.000

R max. = 2.500/4 + [(500 + 5.000)/2] ¢ (1 — 1.000/16.000) = 3.203 kg

R min. = 2.500/4 + 500/2  1.000/16.000 = 641 kg

R med. = (2 e Rmax. + Rmin.)/3 = (2 @ 3.203 + 641)/3 = 2.349 kg < di 3.670 kg, was der zuldssigen Rx max. entspricht
8. Unter Annahme einer Schiene aus flachem Blech mit | = 40 und einer Nutzflache b = 38 (siehe Tabelle auf Seite 11). Aus dem Diagramm auf Seite 12 geht hervor, dass
die mittlere zulassige Reaktion in der Servicegruppe M4 (1Am) bei einem Rad & 125 mit Standardkehlungsbreite und bei den ber(cksichtigten Faktoren (Geschwindigkeit
und Nutzflache) Folgendes betragt: Zulassige R med. =2.400 kg > von~ 2.349 kg, denen das Rad ausgesetzt ist.

2. Beispiel Briickenkran mit zwei Tragern - Tragkraft 10 t - Spurweite 20 m

1. Nenntragkraft P = 10.000 kg; 2 Kranlaufgeschwindigkeiten = 40/10 m/Min.; Servicegruppe ISO M4 (FEM 1Am)
2. Eigengewicht Kran + Zubehorteile: M1 = 5.900 kg

3. Gewicht Flaschenzug + Wagen: M2 = 750 kg

4. Zu verschiebende Gesamtmasse: 10.000 + 5.900 + 750 = 16.650 kg

5. Antriebslaufvorrichtungen: n° 2

6. Zu verschiebende Masse pro Antriebsrad: 16.650/ 2 = 8.325 kg

Auf Grundlage der vorgewahlten Geschwindigkeit und der Berechnung der zu verschiebenden Masse fur jedes Antriebsrad werden aus der Tabelle von Seite 33 folgende

Komponenten ermittelt:
DATEN SELBSTBREMSENDE CODES DER KOMPONENTEN
SCHWIN- VERSCHIEBBARE MASSE (kg) RAD MOTOREN
DIGKEIT | NACH SERVICEGRUPPE ISO M4 ”DGT" MOTOREN
(FEM 1 Am) BETRAGT GETRIEBE MOTOREN POLE POLE RADGR’EJPPE" GETR‘I'EBEIV’IIOTOR
TYP TYP (N°) (k) MOTOR “DGT DGP

NENNGE- RADGRUPPE GETR'EBE

40/10 9.400 > di 8.325 da traslare 200 80K3L 0.63/0.15 DGT3AOM10 P1M3B43KAQ

Nun muss die Eignung des ausgewahlten Rades & 200 bezlglich der von diesem zulassigen Reaktionen und beztglich des Schienentyps Uberpriift werden:
7. Reaktionen auf den Radern, berechnet wie auf Seite 12 illustriert, fir Spurweite ,S* = 20.000 mm unter Annahme einer Annédherung ,,a” = 1.000 mm:

R max. = 5.900/4 + [(750 + 10.000)/2] * (1 — 1.000/20.000) = 6.581 kg

R min. = 5.900/4 + 750/2  1.000/20.000 = 1.494 kg

R med. = (2 e Rmax. + Rmin.)/3 = (2 ® 6.581 + 1.494)/3 = 4.885 kg < di 7.340 kg, was der zuldssigen Rx max. entspricht
8. Unter Annahme einer Schiene aus flachem Blech mit | = 50 und einer Nutzflache b = 48 (siehe Tabelle auf Seite 11). Aus dem Diagramm auf Seite 13 geht hervor, dass
die mittlere zuldssige Reaktion in der Servicegruppe M4 (1Am) bei einem Rad @ 200 mit Standardkehlungsbreite und bei den berticksichtigten Faktoren (Geschwindigkeit
und Nutzflache) Folgendes betragt: Zuldssige R med. =5.500 kg > von~ 4.885 kg, denen das Rad ausgesetzt ist.
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3. Beispiel Seilwindenwagen - Tragkraft 40 t - Spurweite 2,4 m

1. Nenntragkraft P = 40.000 kg; 2 Wagenlaufgeschwindigkeiten = 20/5 m/Min.; Servicegruppe ISO M5 (FEM 2m)
2. Eigengewicht Wagen + Seilwinde = 2.600 kg

3. Gewicht Unterflasche + Seile M2 = 400 kg

4. Zu verschiebende Gesamtmasse 40.000 + 2.600 + 400 = 43.000 kg

5. Antriebslaufvorrichtungen n° 2

6. Zu verschiebende Masse pro Antriebsrad: 43.000 /2 = 21.500 kg

Auf Grundlage der vorgewahlten Geschwindigkeit und der Berechnung der zu verschiebenden Masse fir jedes Antriebsrad werden aus der Tabelle von Seite 32 folgende

Komponenten ermittelt:
NENNGE- RADGRUFPE GETRIEBEMOTOR “DGP" DATEN SELBSTBREMSENDE CODES DER KOMPONENTEN

SCHWIN- VERSCHIEBBARE MASSE (kg) RAD MOTOREN

DIGKEIT NACH SERVICEGRUPPE ISO M4 “DGT" MOTOREN
(FEM 1 Am) BETRAGT GETRIEBE MOTOREN POLE o RADGRUPPE | GETRIEBEMOTOR
(m/min) @ (mm) TYP TYP (N°) (kW) MOTOR “DGT" “DGP”

20/5 21.600 > di 21.500 da traslare 250 80K2L 2 con inverter 0.80 DGT4A0M32 P2M3B2IKAO

Nun muss die Eignung des ausgewdhlten Rades @ 250 bezlglich der von diesem zuldssigen Reaktionen und bezlglich des Schienentyps Uberpriift werden:
7.Reaktionen auf den Radern, berechnet wie auf Seite 8 illustriert, fur Spurweite ,S” = 2.400 mm unter Annahme einer Annéherung ,,a” = 1.200 mm:

R max. = 2.600/4 + [(400 + 40.000)/2] » (1 — 1.200/2.400) = 10.750 kg

R min. = 2.600/4 + 400/2 » 1.200/2.400 = 750 kg

Rmed. = (2 « R max. + Rmin.)/3 =(2 ® 10.750 + 750)/3 = 7.417 kg < di 10.805 kg, was der zuldssigen Rx max. entspricht
8. Unter Annahme einer Schiene aus flachem Blech mit | = 60 und einer Nutzflache b = 58 (siehe Tabelle auf Seite 11). Aus dem Diagramm auf Seite 13 geht hervor, dass
die mittlere zuldssige Reaktion in der Servicegruppe M5 (2m) bei einem Rad @ 250 mit Standardkehlungsbreite und bei den berticksichtigten Faktoren (Geschwindigkeit
und Nutzflache) Folgendes betragt: Zuldssige R med. =8.300 kg > von~ 7.417 kg, denen das Rad ausgesetzt ist.

4. Beispiel Portalkran - Tragkraft 40 t - Spurweite 27 m

1. Nenntragkraft P = 40.000 kg; 2 Portallaufgeschwindigkeiten = 32/8 m/min; Servicegruppe ISO M5 (FEM 2m)
2. Eigengewicht Kran + ZubehorteileM1 = 27.000 kg

3. Gewicht Wagen + Seilwinde = 3.000 kg

4. Zu verschiebende Gesamtmasse 40.000 + 27.000 + 3.000 = 70.000 kg

5. Antriebslaufvorrichtungen n° 2

6. Zu verschiebende Masse pro Antriebsrad: 70.000 / 2 = 35.000 kg

Auf Grundlage der vorgewahlten Geschwindigkeit und der Berechnung der zu verschiebenden Masse fur jedes Antriebsrad werden aus der Tabelle von Seite 33 folgende

Komponenten ermittelt:
RADGRUPPE PR DATEN SELBSTBREMSENDE
e GETRIEBEMOTOR “DGP SR CODES DER KOMPONENTEN
DIGKEIT NACH SERVICEGRUPPE ISO M4 “DGT" MOTOREN
_ (FEM 1 Am) BETRAGT GETRIEBE MOTOREN POLE o RADGRUPPE | GETRIEBEMOTOR
(m/min) @ (mm) TYP TYP (N°) o MOTOR “DGT

) . DGT6A0M62 (dx)
3218 41.300 > di 35.000 da traslare 400 R 100K2L 2 con inverter 2.00 DGT6AOM72 (sx)

NENNGE-

SCHWIN- VERSCHIEBBARE MASSE (kg)

“DGP”

P2M5B2IKAQ

Nun muss die Eignung des ausgewahlten Rades @ 400 bezuglich der von diesem zuldssigen Reaktionen und beztglich des Schienentyps Gberprift werden:
7. Reaktionen auf den Radern, berechnet wie auf Seite 8 illustriert, fur Spurweite ,S” = 27.000 mm unter Annahme einer Annaherung ,a"” = 1.500

R max. = 27.000/4 + [(3.000 + 40.000)/2] ® (1 — 1.500/27.000) = 27.056 kg

R min. = 27.000/4 + 3.000/2  1.500/27.000 =~ 6.834 kg

R med. = (2 ® R max. + R min.)/3 = (2 ® 27.056 + 6.834)/3 = 20.315 kg < di 30.580 kg, was der zuldssigen Rx max. entspricht
8. Unter Annahme einer Schiene aus flachem Blech mit | = 100 und einer Nutzflache b = 98 (siehe Tabelle auf Seite 11). Aus dem Diagramm auf Seite 14 geht hervor, dass
die mittlere zulassige Reaktion in der Servicegruppe M5 (2m) bei einem Rad @ 400 mit Spezialkehlungsbreite und bei den berticksichtigten Faktoren (Geschwindigkeit und
Nutzflache) Folgendes betragt: Zulassige R med. =20.550 kg > von~ 20.315 kg, denen das Rad ausgesetzt ist.
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ZUBEHQRTEILE DER LAUFKATZEN DONATI

FUR BRUCKENKRANE
— WEBSITE

FUHRUNGSROLLEN
1: Sttzrahmen Schema A: Schema B: Donatis Fenster zur Welt im Dienst des Kunden. Donati-Shop
2: Lager Leerlaufstift A1: Halterung Lager Leerlaufstift A2: B1: Halterung Lager Leerlaufstift B2: D D ti-Sh aqlicht e hnell d
Exzenter Leerlaufstift Exzenter Leerlaufstift er On? I->hop e.rmog 1 en ?C neries un
Betriebsanleitungen und Produktinformationen selbstéandiges Bearbeiten der Ersatzteilanfragen und
A Die neue Website von Donati wurde kundenfreundlich sorgt damit flr eine tatsachliche Verkirzung der
! umgestaltet, so dass alle aktualisierten Informationen Kundenwartezeiten.
--:--l'-f“ zu den Donati-Produkten jederzeit und kinderleicht
/. zu finden sind. Bereich , Kontakt”
Hier lassen sich auf einfache Weise Kataloge, Der neue Kontakt-Bereich ist in verschiedene
- ~ Betriebsanleitungen und Datenblatter einsehen und Abteilungen gegliedert, damit lhre Anfragen das
herunterladen. richtige Team erreichen. Auf diese Weise wird
' g;”‘ﬁ. rg:?g eine schnelle und prémse Antwort von unseren
3 1 A Mitarbeitern gewahrleistet.

- e CONFIGURATION
BOHRUNG RADGEHAUSE (mm)
DGT CODE SCHEMA A SCHEMA B

x| v |z 0 | N NA
1 DGT1AQF10 52 50 63 9 35 45 50 60 SYSTE M
2 DGT2A0F10 70 50 77 1" 40 50 55 65
3 DGT3A0F10 85 60 96 13 45 55 60 70
4 DGT4AQF10 100 80 116 13 55 65 70 80
5 DGT5A0F10 122,5 75 141 17 60 70 75 85
6 DGT6AOQF10 152 80 178 21 70 80 85 95

Mit dem Leonardo Configuration System hat Donati eine Reihe von Konfiguratoren entwickelt, die Sie - einfach
und schnell - bei der Konfiguration und Angebotserstellung fur Kettenziige, Auslegerkrane und Brickenkran-Kits
unterstitzen, damit Sie Anfragen von lhren Kunden prompt und effizient beantworten kénnen.

Die Reihe besteht aus zwei Konfiguratoren:

Leonardo Product Configurator:
Ermoglicht die schnelle Konfiguration von Kettenzligen und Auslegerkranen, allein oder in Kombination.

Leonardo Crane Set Configurator:
Ermoglicht die Konfiguration von vollstandigen Briickenkranen mit allen erforderlichen Komponenten und Zigen von
Donati.
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CLEVER CONVENIENCE

Besuchen Sie donaticranes.com
und bleiben Sie stets
auf dem Laufenden

MKCT20DETO

Donati Sollevamenti S.r.l.

Via S. Quasimodo, 17

20025 Legnano (M) - Italy

Tel +39 0331 14811 dvo.info@donaticranes.com
Fax +39 0331 1481880 www.donaticranes.com

Die hier gezeigten Bilder sind Eigentum von Donati Sollevamenti Srl, Reproduktion, Weitergabe und Verwendung ohne ausdrickliche Genehmigung sind daher untersagt. Donati Solleva-
menti Srl Ubernimmt keine Haftung fir Druckfehler und Ungenauigkeiten und behalt sich das Recht vor, jederzeit und ohne Vorankiindigung Anderungen oder Aktualisierungen an den
hier enthaltenen Informationen vorzunehmen.



